Bauanleitung Feuerldschboot Diusseldorf
Bestell-Nr. ro1100

Herzlichen Gliickwunsch zum Erwerb dieses hochwertigen Modellbaukastens. Bitte beachten Sie, dass dieser
Baukasten, insbesondere der Einbau der Sonderfunktionen, Erfahrung im Schiffsmodellbau erfordert. Dieses
Modell ist nicht flir Anfanger geeignet. Es sollten bereits mindestens 3 bis 4 Schiffsmodelle gebaut worden sein
und auch Erfahrung mit Sonderfunktionen vorhanden sein.

Allgemeines Uber das romarin-Feuerléschboot »Dusseldorf«

Das Feuerloschboot »Dusseldorf« stammt aus einer Serie von drei gleichen Booten, die bei der Rheinwerft
GmbH & Co, Mainz-Mombach, fiir den Einsatz im Ruhrgebiet gebaut wurden. Die Boote sind fir den
Katastrophenfall ausgeriistet; sei es ein in Brand geratenes Schiff, auslaufendes Ol oder eine
explosionsgefahrdete Hafenanlage.

Die Loschmonitore schleudern Wasser oder Loschschaum mit 10,5 bar bis zu 95 Meter weit und 45 Meter hoch.
Die zwei 12-Zylinder-V-Motoren von zusammen ungeféhr 930 kW (1260 PS) verleihen dem Boot eine
Geschwindigkeit von etwa 37 km/h.

Technische Daten Original Modell

Lange ca. 29,3 m 1160 mm

Breite ca. 6,3m 250 mm

Tiefgang ca. 1,3m 75 mm

Verdrangung ca. 75,6t 9 kg

Antrieb 2x12-Zylinder-V-Motoren 2x Max Gear Elektromotoren

930 kW (1260 PS)
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Geeignete Fernsteueranlagen:
Alle Fernsteueranlagen ab zwei Kanélen im 2,4 GHz oder 40 MHz-Band. Informieren Sie sich bitte bei lhrem
Fachhéandler oder www.krick-modell.de tber das aktuelle Angebot.

Fir den Ausbau des Modells mit Sonderfunktionen empfehlen wir das robbe-Multi-Switch-System in Verbindung
mit 8-Kanal-Anlagen der Futaba F-14-Anlage.

Nicht enthaltenes, fur den Fahrbetrieb jedoch zum Bau des Modells erforderliches,
Zubehor:

Stlick.  Bezeichnung Stckl.-Nr. Bestell-Nr.
2 Getriebemotor Max Gear 2,5:1 18f 42275

2 Entstorfilter 21 42128

2 Wellenkupplung 18e rb106-65
1 Lenkservo 26 79059

2 Fahrakku, 6 V / 7Ah oder 12 Ah 282 667255 oder 667263
1 Fahrtregler, ab 30 A 283 67052

1 Empfanger 284

1 Silikon-Kabel 2-Polig 1,5 mm? 163 67537

1 Motoranschluss Stecker+Buchse rund  --- 67521

1 Stecker/Buchse Faston 6,3 mm isoliert --- ro4039

1 Tam. Steckverbindung Buchse/Stecker --- 67513

Beschlagsatz (BS), Bestell-Nr. r01101
Enthalt alle notwendigen Kleinteile zum Ausschmiicken des Modells; u. a. Lifter, Niedergange,
Schleppgeschirr, Rettungsringe, Lampen, Metallanker, Relingstitzen, Signalhorn.

Sonderfunktionssatz (SFS), Bestell-Nr. r01103

In diesem Satz sind alle Teile zusammengefasst, die gebraucht werden, um die in den Bauplanen gezeigten
Sonderfunktionen einbauen zu kénnen. Beispielsweise sind folgende Funktionen mit diesen Teilen mdglich.
Proportionales Horizontal- und Vertikal-Schwenken der Monitore. AnschlieRen einer Loschpumpe, Bewegen
des Bootskrans, Gluhbirnchen zum Beleuchten aller an Bord befindlichen Lampen, etc.

Weiteres zum Ausbau der Sonderfunktionen benétigtes Zubehor finden Sie dem
Bausatz beiliegendem Informationsblatt:

Bitte unbedingt die Anleitungen der einzelnen Gerate genau beachten!
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http://www.krick-modell.de/

Der romarin-Montagekasten Feuerléschboot "Disseldorf" ist in GréR3e und Ausstattung hervorragend geeignet,
die vielfaltigen Einsatzmoglichkeiten des Originals auch im Modell zu verwirklichen. Es kénnen die
Léschmonitore, der Kran, sowie Ankerwinde, Radar, Scheinwerfer, Blaulicht, Hupe und Sirene funktionstiichtig
gestaltet bzw. eingebaut werden.

Der dickwandige ABS-Rumpf ist gerdaumig genug, um grof3e Antriebsakkus, starke Motoren, sowie zahlreiche
Aggregate fir die Sonderfunktionen einzubauen.

Die zwei vielfach bewéahrten Getriebemotoren MAX Gear verleihen dem Modell gute originalgetreue
Geschwindigkeit. Selbstverstandlich konnen auch Brushless-Direktantriebe eingesetzt werden. Vier grol3e
Ruder garantieren eine extreme Mandvrierfahigkeit bei Vorwarts- und Rickwartsfahrt.

Die drei aus Fertigteilen zu montierenden Loschmonitore lassen sich tber die Fernsteuerung horizontal und
vertikal schwenken. Mit der empfohlenen Elektro-Zahnradpumpe kénnen sie ca. 6 Meter weit spritzen.

Mit dem fertiggespritzten Bootskran lasst sich das tiefgezogene Ruderboot vom Achterdeck anheben,
aulRenbords schwenken und zu Wasser lassen.

Neben diesen Hauptfunktionen besteht die Mdglichkeit, noch zahlreiche weitere Teile funktionsfahig
auszufuhren:

Radar, Scheinwerfer drehen bzw. schwenken, Blaulicht, Positionslampen ein- und ausschalten.

Die im Beschlagsatz enthaltenen Teile schmiicken das Modell vollendet aus. Im Sonderfunktionssatz sind alle
Teile enthalten, die fur die im Plan gezeigten Sonderfunktionen nétig sind, bis auf die extra angebotenen Artikel,
wie Motoren, Akkus usw.

Geeignete und bendtigte Werkzeuge:

Laubsage mit mittelfeinen und feinen Blattern, Laubsagetisch, Glaspapier verschiedener Kérnung,
Nassschleifpapier fein, Schleifpapierfeile, Balsamesser, Bestell-Nr. 416002 oder 416005, Halteklammern,
Schraubzwingen, Stecknadeln, Flachzange, Schraubenzieher, Bohrmaschine, Satz Bohrer 1-10mm, Satz
Lackierpinsel, kleiner Hammer, Létkolben mit Zubehdr, Seitenschneider, Winkel oder Dreieck, ein Packchen
kréftige Gummiringe, etwa 120 x 10 x 1 mm.

Klebstoffe:

In der Bauanleitung werden

UHU Acrylit oder DELUXE Fusion Acrylit oder Stabilit Express fir Holz, ABS, Metall

UHU - Hart oder Deluxe RC Modeller Kraftkleber fur Holz - ABS

DELUXE Roket Rapid - Sekundenkleber fir ABS - Spritzteile.

empfohlen. Es kdnnen auch artverwandte Kleber eingesetzt werden. Die Verarbeitungshinweise der einzelnen
Klebstoffhersteller sind zu beachten. In der Anleitung wird darauf hingewiesen, wo die einzelnen Klebstoffe zu
verwenden sind. Klebstoffe vor Beginn des nachsten Arbeitsschritts gut aushéarten lassen.

Allgemeine Hinweise zur Lackierung:

Wir empfehlen grundsétzlich die ausschlie3liche Verwendung von Kunstharzlack! Alle ABS-Teile unbedingt vor
der Lackierung mit Kunstharzverdiinnung abwaschen und danach mdglichst wenig anfassen. Alle Holzteile,
besonders Teile, die nach dem Zusammenbau nicht mehr erreichbar sind, vorher griindlich 2-3mal mit
Porenfuller streichen. Klebeflachen danach wieder leicht anschleifen.

Wenn Sie eine einwandfreie und sauber begrenzte Lackierung wiinschen, muss immer abschnittweise lackiert
werden, d. h. jedes Einzelteil, welches einen anderen Farbton aufweisen soll, wird sauber an das Modell
angepasst, dann lackiert und danach mit dem Modell verklebt. Wird ein Teil allerdings mehrfarbig lackiert, so
mussen die Abgrenzungen mit speziellem Abklebeband, nicht mit Kreppband, vorgenommen werden. Das
Klebeband muss entfernt werden, wenn die Farbe angetrocknet ist. Auf keinen Fall austrocknen lassen. Wenn
eine naturgetreue Lackierung erwiinscht wird, sollten Sie sich bei der Farbgebung nach dem Bild der Kartonage
richten.

Hinweise zu Bauplan und Bauanleitung:

Die neben den Bauplantexten eingetragenen kleinen, fett gedruckten Buchstaben sind Hinweise, die sich nur
auf fremdsprachige Bauanleitungen beziehen. Richtungsangaben in der Bauanleitung wie z. B. rechts sind in
Fahrtrichtung zu sehen. Im Text sind die Stiicklistennummern der zu verwendedenTeil in Klammern gesetzt.
In der Stiickliste gezeigte Abkiirzung BS steht fir Beschlagsatz, SFS fur Sonderfunktionssatz
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RC-Anlage

Es ist wichtig, sich vor Baubeginn tber die Einbaumdglichkeiten der vorgesehenen RC-Anlage zu orientieren.
Sollte eine andere, als die von uns vorgeschlagene Fernsteueranlage eingebaut werden, so kdnnen Sie sich
nach dem Einbauschema richten. Geringe MaRdifferenzen sind jedoch von Ihnen selbst auszugleichen.

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass die RC-Teile wie Empfénger, Servos, Fahrtregler nicht mit Wasser in
Bertuhrung kommen. Es empfiehlt sich daher, diese Teile im Rumpf entsprechend hoch anzuordnen. Dieses gilt
ebenfalls fur die Teile der Sonderfunktionen.

Allgemeine Hinweise fir den Bauablauf:

Die Nummerierung der einzelnen Bauteile entspricht im Wesentlichen dem in der Anleitung beschriebenen
Zusammenbau. Bitte lesen Sie vor Baubeginn die gesamte Bauanleitung in Verbindung mit den Baupl&nen mit
grofter Sorgfalt durch.

Verschaffen Sie sich mit der Stiickliste sowie den Planen einen genauen Uberblick liber die verschiedenen
Bauteile und Uiber den Bauablauf. Mit den im Text eingefligten Fotos geben wir Ihnen Hinweise Uber den
jeweiligen Stand des Zusammenbaus. Bauteile oder Baugruppen sind zwecks besserer Ubersicht teilweise
unlackiert dargestellt.

An der entsprechenden Stelle wird der Einbau der jeweiligen Sonderfunktion beschrieben. Jedoch kann diese
auch nachtraglich eingebaut werden.

Vorarbeiten:

Prifen Sie vor Arbeitsbeginn zusammen mit der Stiickliste die Vollzahligkeit der Einzelteile, die als zum
Baukasten gehdrend in der Stiickliste ausgewiesen werden.

Laserteile mit einem scharfen Messer vorsichtig aus den Laserplatten heraustrennen, entgraten und Locher
notigenfalls nachbohren. Alle Holzteile sind vor dem Einbau bzw. Anbau insbesondere an den Kanten zu
verschleifen und zwei bis dreimal mit Porenflller zu grundieren.

Schleifarbeiten an ABS-Teilen bzw. an Schnittkanten von zusammengeleimten ABS-Teilen sind mit feinem
Nassschleifpapier auszufihren. S&dmtliche Stellen an ABS-Teilen, an welchen Verklebungen vorgenommen
werden, sind vorher mit grobem Schleifpapier aufzurauen.

Bootsstander:

Als erstes fertigen Sie den Bootsstander, damit Ihr Schiffsmodell auf dem Arbeitstisch einen sicheren Halt hat.
Losen Sie zunéchst die Seitenteile (A) und Auflagepallen vorne (B) und hinten (C) aus der Laserplatte aus.
Der Bootsstander kann nun zusammengebaut und die Auflage zum Schutz der Rumpfoberflache mit Filz oder
Schaumstoff beklebt werden.

Der Rumpfausbau

Rumpf:

Der Schiffsrumpf (1) aus ABS wird mit dem Messer oder einer feinen Stichsdge grob nach der innen sichtbaren
Kontur ausgearbeitet. Danach mit Feile, Hobel oder Balsamesser und Schleifpapier die Rumpfkontur genau bis
zur Markierung so nacharbeiten, dass auf3en kein Wulst mehr stehen bleibt. (Schnitt B-B, Ansicht Y).
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Danach werden an den Markierungen fiir die Ankerrohre am Bug, fur die Stevenrohre in den Wellenhosen, fur
die 4 Ruder und nur wenn eine Léschpumpe vorgesehen ist, fir das Saugrohr am Kielauslauf Bohrungen von
zunachst @ 3 mm angebracht. Vor dem Einbau der entsprechenden Teile wird dann passend aufgebohrt.

Nun die Markierungen fir die Decksauflageleisten (2) fir das Hauptdeck anbringen. Mit Hilfe der im Bild
gezeigten Vorrichtung wird das Maf 7,5 mm eingestellt (z.B. 3x3 mm Leiste zwischen Bleistift und breiter Leiste
legen und mit Klebeband zusammenhalten) und von der Oberkante des Rumpfes aus innen rundum
angetragen.
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Im Bereich des Ubergangs zwischen Hauptdeck und Vorderdeck ist die Markierung gemafR Plan mit Hilfe eines
Lineals weiterzufihren. Die Decksauflageleisten werden spéater eingeklebt.

Ruder:
Am Heck werden die 4 Bohrungen fir die Ruder auf @ 4 mm aufgebohrt. die Stitzklétzchen (4) entnehmen und
nach Aufrauen der Klebestelle am Rumpf 35 mm unter der Rumpfoberkante ankleben (Acrylit).

Y,

Das Ruderstiitzbrett (5) wird auf die Klétzchen gelegt, Gber den Bohrungen grob ausgerichtet und mit Acrylit
vermufft. In die Haltebrettchen (6) werden die Ruderfiihrungsrohre (7) (Rohrniet) bis zum Bund eingesteckt. Nun
stecken Sie die Rohrchen gemaf Foto durch das Stutzbrett (5) in die @ 4 mm Bohrungen im Rumpf. Die
auBeren Fuhrungsrohre sollten etwa 3 mm unten aus dem Schiffsboden herausstehen. Erst eines der du3eren
Roéhrchen in beiden Richtungen genau ausrichten (Ruder zu Hilfe nehmen). Haltebrettchen mit einer Klammer
sichern und Réhrchen (7) und Brettchen (5) mit Acrylit gut festkleben. Ebenso mit dem zweiten, &uReren
Ruderfiihrungsrohr verfahren (Ansicht Y).

Dann Lineal unter den Rumpf an die auReren Fiihrungsrohre anlegen. Die inneren Rohre bis auf das Lineal
durchschieben. Alle Ruder als Hilfe einschieben und wie im Foto zu sehen, die Réhrchen ausrichten und
verkleben.

Als néchstes ist der @ 3 mm MS-Schaft der Ruder (8) auf eine Lange von 50 - 52 mm zu kiirzen (Schnittstelle
entgraten). Die unteren U-Scheiben (9) auf die Ruderschafte stecken und die Ruder in die Réhrchen (7)
einstecken. Von oben jetzt die Dichtungsringe (10) aufschieben und die oberen U-Scheiben (9) aufstecken. Die
Ruderhebel (11) werden nach Plan und Foto 3 vorbereitet. Die unnétigen Arme der Ruderhebel werden gekirzt
bzw. abgesagt. Das vierte Loch wird auf 3 mm aufgebohrt. Dann setzen Sie die Stellringe (12) (7/3mm) und die
Innensechskantschrauben (13) (M3x10) ein und stecken die Ruderhebel nach Plan auf die Ruderschéfte. Die
Schrauben leicht von Hand anziehen. Die Ruder (8) und die Ruderhebel (11) genau gerade miteinander
ausrichten. Die Hebel leicht auf die Dichtungsringe aufdriicken und festziehen. Dabei auf Leichtgangigkeit
achten. Die Ruder durfen sich im Rohr nicht hoch und runter bewegen lassen!
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Das Quergestange 14 aus @ 2 x 140 mm MS-Draht wird mit 4 Stellringen 15 (7/2) versehen und nach Foto 3
und Plan mit den Schrauben 16 (M3 x 6) unter die Ruderhebel geschraubt.

Danach die 4 mit den Rudern ausgerichteten Ruderhebel genau parallel stellen und mit den Schrauben 16 auf
dem Quergestange festziehen. Die Ruder missen sich nun alle parallel leicht nach rechts und links bewegen
lassen.

Das Lenkgestéange wird spater angefertigt.

Antriebsmontage:

Der Motorspant 17a mit seinen Langsstéandern 17b wird aus der Laserplatte ausgetrennt. Die Motoren werden
ohne BefestigungsfulR an ihrer Stirnseite mit dem Spant verschraubt und mit der Kupplung versehen. Fiir das

Saugrohr (wenn eine Pumpe montiert wird) ist eine @ 6 mm Bohrung vorzusehen und auf 7 mm aufzuweiten.

Das Saugrohr gleichzeitig mit den Stevenrohren einpassen.

In den Wellenhosen des Rumpfes die Bohrungen auf @ 6 mm vergrofRern, und die Stevenrohre in den Rumpf
einsetzen. So ausrichten, dass die Stevenrohre 85 mm aus den Wellenhosen herausstehen (siehe Plan). Die
Schiffswellen einfiihren und an den Kupplungen anziehen. Danach die Rohre und den Motorspant gut mit Acrylit
in dem angeschliffenen Rumpf verkleben.

In die Stevenrohre Wellenfett GLS (bzw. einige Tropfen dickes Ol) einfiillen und die Schiffswellen einsetzen.
Schiffsschrauben (20) @ 50, 3-Blatt rechts und links (50 R und 50 L) mit M4 MS Kontermuttern montieren und
die Wellen auf leichten Lauf prufen. Vor dem Einbau sind die Motoren nach Plan mit den Filtern (21) zu
entstéren und mit etwa 150 mm langen Anschlusskabeln (22) zu versehen. Das Ansaugrohr vorsichtshalber
wasserdicht verschlie3en.
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Nun die 4x4 mm Deckauflage- Leisten (2) mit Klammern so in den Rumpf heften, dass sie unter der
gezeichneten Markierung, d. h. 7,5 mm unter der Rumpf-Oberkante liegen. Mit Sekunden-Kleber die Leisten in
den Rumpf kleben. Durch Schwenken des Rumpfes laufen die Klebstofftropfen sauber in der Kante entlang.

Anschlief3end die kurze Leiste am Heckspiegel auf Lange schneiden und ebenso einkleben.
Die Leisten am Vorschiff werden spater angebracht.

Lage der Hilfsscheuerleisten (3) mit umgebauter Vorrichtung 12 mm von der Decksoberkante markieren. Die
gemaR Plan abgelangten 2 x 2 mm ABS-Profile wie beschrieben, verkleben. Die am Heck quer laufende Leiste
3 ebenfalls ankleben. Die Scheuerleisten selbst werden nach dem Lackieren des Rumpfes angebracht.

Pumpenplatte:
Wollen Sie spéter die Loschpumpe einsetzen, so muss das Saugrohr (23) spatestens jetzt eingebaut sein, da
die Klebestellen spéter verdeckt sind, eine nachtragliche Montage also nicht mehr moglich ist.

Die eingepasste und grundierte Pumpenplatte (25) wird nach Plan mit dem Lenkservo (26) und der Halterung
(27) ausgerustet. Hierzu wird die Servohalterung aus den Teilen (27a bis 27c) zunéchst montiert, lackiert und
das Servo eingeschraubt.

Die Halterung ist mit den @ 2,9 x 6,5 mm Blechschrauben (28) zu montieren. Die vorgesehene Zahnradpumpe
dient als Léschpumpe (29) und wird nach Plan mit den Blechschrauben (30) (& 2,9 x 9,5 mm) befestigt. Die
Pumpe ist gemanR beiliegender Anleitung mit Entstdrsatz (31) und mit entsprechenden Anschlusskabeln (22) zu
versehen. Fur besondere Anspriiche ist es mdglich, auch eine zweite und dritte Pumpe zu montieren.

Die nun komplettierte Pumpen-Platte ist jetzt nach Plan und Foto einzusetzen und mit Acrylit zu verkleben.
Als néchstes wird das Lenkgestéange angefertigt. Der @ 1,5 mm Stahldraht (32) wird an beiden Enden sauber
verzinnt. An einem Ende ist ein Gabelkopf (33) zu verléten. Das Gestange in den Winkelruderhebel 11
einhéangen.

In den nach Plan beschnittenen Servo-Anlenkhebel wird der zweite Gabelkopf (33) mit Kontermutter (34) und
Gewindebuchse (35) eingehangt. Lange des Gestanges (32) bestimmen. Draht ablangen und in der
Gewindebuchse verloten.
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Hauptdeck:

Die Kanten des Hauptdecks (36) werden rundum verschliffen, die Kleberander aufgeraut. Ebenso verfahren Sie
mit den langen Sillrandteilen (37) und dem Querrand (38). Die Kranluke (39) und die Bootsluke (40) werden
vorsichtig ausgetrennt und ebenfalls verschliffen und eingepasst.

Die Sillrandteile (37 und 38) in das Deck einsetzen und mit Sekundenkleber verkleben.

Das Deck wird auf den Ricken gedreht (Kranluke befindet sich dann in Fahrtrichtung rechts), die
Decksunterziige und der Querunterzug werden zugepasst und grundiert.

Aus den gelaserten ABS-Streifen von 10 mm Breite werden die Lukenauflagen (44 a — e) fur Kran- und
Bootsluke gefertigt. Sie sind geman Plan auf Lange zu schneiden und mit Sekundenkleber einzukleben.

Zunachst den Querunterzug (41) biindig an die hintere Kante des Decksausschnitts anlegen und die Lange so
bemessen, dass Teil (41) rechts und links etwa 6 - 8 mm klrzer ist als die Decksbreite.

Mit Acrylit verkleben. Die Decksunterziige (42) am Querunterzug (41) blindig ansetzen, bei der Markierung »K«
am Knick des Decksausschnittes etwa 3 mm tief einségen, Leiste vorsichtig dem Knick des Decksausschnittes
anpassen und die Lange angleichen. Nun die Decksunterziige sauber mit Acrylit verkleben. Beim Verkleben
darauf achten, dass das Deck plan aufliegt, damit kein Verzug eintritt.

Mit der Lukenauflage (43) verfahren Sie wie beschrieben. Auch hier den Randabstand 6 - 8 mm einhalten. Die

Platzierung laut Plan so wéahlen, dass die Breite der Leiste zur einen Hélfte in die Kranluke, zur anderen Halfte
in die Bootsluke reicht. Mit Acrylit verkleben.
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Deckspant (45) auslésen und ankleben. Die Auflage (46) fur das Hauptdeck in die Ecke rechts und links
einkleben.

Die Vorderdecksauflage (47) wird geman Zeichnung angepasst und verklebt. Die Holzteile gut grundieren. Auf
rechtwinkligen Sitz ist zu achten. Damit ist das komplettierte Hauptdeck fertig zum Einbau in den Schiffsrumpf.

Das Deck in den Rumpf und auf den Auflageleisten (2) genau einpassen und einlegen. Mit Gummiringen den
Rumpf so zusammenspannen, dass er spaltfrei am Deck anliegt. Der Spant (45) muss sich der Wélbung der
Bordwand genau anpassen. An der einen Seite beginnend einen Tropfen Sekundenkleber in die Fuge zwischen
Rumpf und Deck geben. Durch entsprechendes Schwenken des ganzen Rumpfes den Kleber rundum in der
Fuge zwischen Rumpf und Deck entlanglaufen lassen. Nach einer Stunde den Vorgang nochmals wiederholen,
damit die Fuge sicher abgedichtet und verklebt ist.

Vorderdeck:

Wie bei den Leisten (2) beschrieben, werden auch hier die 4 x 4 x 300 mm langen ABS-Leisten als
Decksauflageleisten (48) zugeschnitten, angepasst und verklebt. Die Markierung daftr wurde ja bereits vorher
angezeichnet.

Als Decksauflage im Bugbereich wird die Balsa-Dreikantleiste (49) verwendet. Diese ist je nach
Krimmungsradius in ca. 10 - 30 mm lange Stlicke zu schneiden. Die Stlicke einzeln einkleben und an der
Auflageflache fir das Deck sorgsam eben und waagrecht verschleifen.

Die Hilfsscheuerleiste (50) 2 x 2 mm wird, wie bei den Teilen 3 beschrieben, nach dem Markieren auRen
angeklebt. Hierbei besonders genau vorgehen, um eine einwandfreie Verklebung rundum zu erzielen.

Das Vorderdeck (51) vorbereiten. Das Teil wird sorgsam aus dem Laserschnitt gelst, der kreisrunde Deckel
(52) ebenso. Alle Kanten verschleifen. Im Bugbereich muss eine Schrage angeschliffen werden, damit das
Deck spater spaltfrei im Rumpf anliegt. Die @ 8 mm Bohrungen fiir die Ankerrohre sind bereits angebracht.
Spéater werden sie dann durch die Bordwand gehend auf das endgiiltige Mal3 angeschrégt.

Den Auflagering (53) auf der Unterseite des Decks ausrichten und mit Sekundenkleber verkleben.
Zugeschnittene Decksunterziige (54) grundieren und ebenfalls aufkleben.

Das fertige Vorderdeck wird wie das Hauptdeck eingepasst, mit Gummiringen und Klétzen niedergehalten und
sorgsam mit Sekundenkleber eingeklebt.

Jetzt kdnnen die Ankerrohre (55) eingebaut werden. Mit @ 4 mm Bohrer die Richtung zwischen der Bohrung am
Vorderdeck und in der Bordwand suchen und dann in Stufe @ 5 - 6 - 7 mm vorsichtig aufbohren.

10 © Klaus Krick Modelltechnik, Knittlingen, Germany



Dann die Rohre (55) einschieben und die Schragen anzeichnen. Rohre entnehmen und die Enden nach den
Markierungen anschréagen. Die wieder eingesetzten Rohre genau ausrichten und von innen mit Acrylit gut
verkleben. AbschlieRend die Ubergange zwischen Rohr und Rumpf bzw. Deck sauber beifeilen und glatten,
damit die Rohre nicht tUberstehen und die Ankerketten spater nicht hangen bleiben.

Die Speigatten des Hauptdecks werden jetzt ausgearbeitet.

Mit @ 2,5 mm dicht nebeneinander mehrere Bohrungen anbringen und dann sauber befeilen. Der Rumpf ist
damit zunéchst fertiggestellt und kann geman Kartonage lackiert werden. Die Lackierhinweise sind bitte zu
beachten. Wer das gerippte Deck nachbilden mdchte, besorge sich etwas feinen Tull und schneide ihn passend
nach den Decks aus. Die Luken (39) und (40) sowie der Deckel (52) werden extra mit Tull belegt. Mit dem
ersten Farbanstrich wird der Tull auf den Decksteilen aufgeklebt. Nach dem zweiten Anstrich ist die gerippte
Decksstruktur fertig.

Kabinenaufbau:

Bei der transparenten Kabine (56) werden als erstes alle Fensterpartien zum Schutz vor Kratzern mit den
Maskierfolien sorgfaltig abgedeckt. Weiterhin macht es Sinn, den Aul3enbereich zusatzlich mit Folie und
Klebeband abzudecken, um ihn vor weiteren Kratzern oder Klebstoffresten zu schiitzen. Auf den folgenden
Bildern ist dies zur besseren Veranschaulichung nicht gemacht. Die im Foto schraffierten Flachen sind grob
auszuschneiden. Aussparungen fir die Schiebergehause deutlich innerhalb der Markierung beschneiden.
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Jetzt sind der runde und der eckige Ausschnitt auf der Kabinendecke sowie die untere Kontur sauber zu
verschleifen. Dabei wird die Kabine gleichzeitig an der Unterkante auf die Decks aufgepasst, damit zwischen
Deck und Kabine kein Spalt sichtbar ist. Passt die Kabine genau auf die Decks, so werden die Rahmenteile 58
aus 8 x 5 mm Sperrholzleisten zugeschnitten, grundiert und gemaf Foto eingesetzt. Auch hier ist auf den Knick
»K« wie beim Decksunterzug (42) zu achten. Die Leisten sind entsprechend einzuséagen. In das gewdlbte
Kabinenvorderteil wird der Rahmenbogen (59) eingeklebt. AbschlieRend die kurzen Rahmenstiicke (58)
anpassen und einkleben.

Danach werden die Schiebergehause (57) nach der Markierung ausgeschnitten und die Schnittkanten sauber
verschliffen.

Die Gehause nach Plan Schnitt AA, Einzelheit X in die Kabine setzen und verkleben. Aussparungen in der
Kabine biindig mit den Innenflachen der Schiebergehause verschleifen.

Ist alles gut verarbeitet, so lasst sich die Kabine mit leichtem Druck tiber den Sillrand schieben. Kleine
Nacharbeiten sollten, falls nétig, schon jetzt vorgenommen werden.

Sitzt die Kabine richtig, so markieren Sie sich innen auf dem Vorderdeck die Lage des Rahmenbogens (59),
indem Sie durch die Kabinendecke die Innenkontur des Rahmens auf das Vorderdeck tbertragen.

Kleben Sie das Halteklétzchen (60) an dieser Markierung laut Plan ein. Damit kann die Kabine nicht mehr nach
hinten verschoben werden. Die 8 x 5 mm Stitzleisten (61) nach Plan auf Lange schneiden, grundieren und
nach Schnittdarstellung mit Acrylit einkleben. Entsprechend sind die Querstltzen (62) aus 5 x 8 Sperrholzleisten
zuzuschneiden, spannungsfrei einzupassen und einzukleben, sofern kein Sonderfunktionseinbau vorgesehen
ist.

Die ABS-Laserteile der Turen (63), (64) und (67), sowie die Luken (65) und (66) werden bearbeitet und an die

vorgesehenen Stellen angepasst. Wir empfehlen, alle Turen erst nach dem einzelnen Lackieren des Aufbaus
und der Tiren selbst aufzukleben.
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Zum Abschluss dieses Arbeitsschrittes die Blenden (68)
aufkleben. Das Kabinendach (69) wird ausgeschnitten,
sauber ausgerichtet und mit Acrylit an den Randern der
Kabinendecke verklebt. Damit ist der Rohbau des Modells
beendet und.

Es empfiehlt sich, die weiteren Baugruppen und die
Kleinteile des Bootes anzufertigen, sie an den Aufbau bzw.
Rumpf anzupassen und entsprechende Bohrungen
anzubringen. Diese Teile jedoch noch nicht fest einbauen - dies geschieht erst nach dem Lackieren. Auf diese
Art ersparen Sie sich mihsames Abkleben vor der Lackierarbeit. Achten Sie vor dem Lackieren darauf, dass die
Maskierfolien der Fenster an ihren Randern nochmals gut angepresst werden, damit keine Farbe darunter
kriechen kann.

Ankerwinde:

Die 3 Windengehauseteile (70) werden aus der Laserplatte geldst und zusammengeklebt (UHU hart).

Die @ 2 mm Bohrung fur die Kurbelachse (71) und die @ 2,5 mm Bohrung fur die eine Hulse 72 gegebenenfalls
nachbohren. Das Teil sauber verschleifen und grundieren. Nachdem die Grundplatte (73) aufgeklebt ist, das
fertige Gehause lackieren.

Nun nach Zeichnung die 3 Kurbeln (74) biegen, mit den Griffen (75) verléten oder verkleben und in die Achsen
(71) und (76) einstecken. Auf die Achse (76) wird noch die zweite Hilse (72) gel6tet. Das Kettenrad (77) auf der
Achse (78) verkleben und eine U-Scheibe (79) aufstecken. Ins Windengehéause (70) die Hulse (72) einsetzen,
Kettenrad mit Achse durchstecken, zweite U-Scheibe (79) aufschieben und Spillkopf (80) aufkleben. Die Einheit
muss sich im Gehause leicht drehen lassen. Dann die vormontierten Kurbelachsen (71) und (76) anbringen und
den Schaltknopf (81) einsetzen.

Fur die Kettenklisen (82) laut Plan @ 3 mm bohren und Niet aufkleben. Jetzt sind die Kettenstopper (83)
auszubauen. Zuerst die Bohrungen in Langsrichtung @ 3 mm aufbohren, dann die @ 2 mm Querbohrung fir die
Kurbel anbringen. Die Kurbeln (84) mit je 2 Hiilsen (75) versehen und in rechten und linken Kettenstopper
einschieben. Nach Detailzeichnung die 4 x 4 mm ABS-Unterlage (85) unterkleben. Die Schrage zum Deck und
die Platzierung werden so angepasst, dass die Ankerketten in gerader Linie von Kettenrad und Spillkopf durch
die Kettenstopper zu den Ankerrohren (55) gefiihrt werden kénnen.

Soll die Ankerwinde funktionsfahig ausgebaut werden, so ist nach dem folgenden Abschnitt zu bauen.

Im anderen Fall jetzt die beiden Anker (86) mit je 100 mm Kette (87) versehen, diese nach Plan einziehen und
in den Kettenkliisen 82 verkleben (UHU hart).
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Funktionsfahige Ankerwinde fur einen Anker

Um im spateren Funktionsbetrieb ein Verwickeln beider Ankerketten zu verhindern, empfiehlt es sich, nur einen
Anker funktionsfahig zu machen.

Der rechte Anker ist im Plan funktionsfahig dargestellt. Der linke Anker ist in diesem Fall stillzulegen.

Die gelaserte Grundplatte (88) nach Plan mit dem
Unterrahmen (89) und dem Oberrahmen (90)
verkleben. Die Sockelplatte (91) so nacharbeiten,
dass sie sich leicht in den Rahmen einschieben lasst.
Die Lagerbdcke (92) mit Verstarkungsleisten (93) in
die kirzeren Schlitze der Sockelplatte kleben. Den
Motorbock (94) mit Verstarkungsleiste (93) in den
groReren Schlitz kleben.

Den Getriebemotor (95) (Untersetzung 400:1)
entstéren und etwa 300 mm Kabel anléten.

Dann den Motor (95) mit M 1,6 Schrauben an den

Motorbock schrauben.

Die Scheiben (96) und (97) mit @ 3 mm nachbohren. Je eine grof3e und eine kleine Scheibe auf die @ 3 mm
Achse (102) stecken und zu Stufen-Scheiben verkleben. An der einen Scheibe wird auf die kleine Scheibe (97)
2 mal die Mitnehmerscheibe (98) aufgeklebt. Nun laut Zeichnung in das Kunststoff-Rohr (99) @ 3 mm flr den
Gewindestift des Stellrings (101) und @ 1,5 mm fiir den Splint (100) bohren, den auf etwa 10 mm gekurzten
Splint (100) einsetzen, innen auseinanderbiegen und verkleben.

Jetzt werden die Stufenscheiben mit eingesetztem Stellring (103) und das Rohr zur Trommel rechtwinklig
verklebt. Dann die Einheit mit der @ 3 mm MS-Achse (102) zwischen den Sockelplatten (92) montieren.
Windeneinheit sauber ausrichten, auf leichten Lauf priifen und den Motorbock mit Getriebemotor (95) und
Kupplungsschlauch (95a) verbinden.
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(Demontage: Stellring I6sen, Achse (102) herausziehen
und von Motor l6sen).

Als Sicherung wird der Vorreiber (104) mit der @ 2,2 x
6,5 mm, Blechschraube (105) in der Verstarkungsleiste
(93) angebracht. In die Grundplatte (88) ist ein
entsprechender Schlitz vorhanden. Damit ist die Winde
fertiggestellt und kann in den Rumpf eingebaut werden.
Es empfiehlt sich, die mit dem Rahmen versehene
Grundplatte alleine einzukleben (Acrylit) und die Winde
spater einzusetzen. Trennen Sie von der Kette 10 cm
fur die feste Ankerseite ab. Das lange Kettenstiick nach
Plan auf der Funktionsseite einfadeln und an Anker und
Winde befestigen.

Der elektrische Anschluss an die RC-Anlage erfolgt
spater.

Hinweise zu den Losch-Monitoren.

Der Zusammenbau der Monitore ist nicht besonders schwierig, da sie aber schlecht nachtraglich fur
Sonderfunktionen ausgeristet werden kdénnen, sollte vorher festgelegt werden, welche der méglichen
Funktionen auszufiihren sind.

Es wird gezeigt und beschrieben:

Funktion 1: Proportional gesteuertes, horizontales Schwenken mit Hilfe eines normalen Servos
(Schwenkbereich der Monitore: 270°)

Funktion 2: Proportional gesteuertes Heben und Senken der Léschrohre mit einem weiteren, normalen Servo.

Funktion 3: AnschlieRen einer Loschwasserpumpe.

Es empfiehlt sich, vor dem Zusammenbau die Handrader und Richthebel zu lackieren. Die Anleitung und der
Plan erlautern die voll ausgebauten Monitore.

Monitor A
Zu Beginn werden die Gratings fur alle drei Monitore gemeinsam gebaut und lackiert. Aus den Laserteilen sind
die Gratingsrahmen (106) fir Monitor ,A", (107) fir Monitor ,B" und (108) fiir Monitor ,,C" auszutrennen und
sauber zu verschleifen. Das Teil (106) rot, die Teile (107) und (108) beige lackieren. Die Rahmen enthalten
Markierungen fir die Position der innersten Leisten.

Die 1,5 x 5 mm Lindenleisten (109) werden zunédchst zweimal grundiert.
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Dann gemal} Foto die Leisten grob auf Lange schneiden und auf die Gratingrahmen kleben. Um gleichmafigen
Leistenabstand zu erreichen, ein 1 mm starkes ABS-Abfallstiick dazwischen halten.
Die Leistenenden an der AuRenkontur und der inneren, runden Offnung beschneiden und beschleifen.

Aus den gleichen Leisten (109) wird geman Plan die Gangway gefertigt.

Bei der Grating ,A" (106) sind fur die Befestigungsschrauben (110) Aussparungen an den im Plan gezeigten
Stellen vorzusehen.

Den gelaserten Deckel (52) auf dem Vorschiff so drehen, dass die Decksstruktur (Tull) mit der Struktur auf dem
Deckel Ubereinstimmt. Nun die Grating ,A " gemal Plan gerade und mittig ausrichten. Deckel und Grating
verkleben. Zur sicheren Befestigung des Deckels und des spéater montierten Monitors wird die ganze
Baugruppe mit den 3 Blechschrauben (110) befestigt. Dazu werden Deckel und Deck gemeinsam mit & 1,5 mm
gebohrt. Deckel anschlieRend mit @ 2,5 mm aufbohren. In den wieder vom Deck genommenen Deckel von
unten als Zentrierung die Lagerbuchse (Mo1) in die @ 15 mm Offnung stecken. An dem FuR3 (Mo2) das
Gehause (Mo3) verkleben. Den Ful3 auf den Deckel aufsetzen und so ausrichten, dass das Gehause (Mo3)
genau in Richtung Grating zeigt. (siehe Plan und Foto).

Dann die 3 Bohrungen des Ful3es auf dem Deckel anreiRen und @ 2 mm bohren. Soll der Monitor , A"
schwenkbar werden, so wird der Fu3 (Mo2) jetzt mit M 2 x 10 MS-Schrauben (111) und M2 Muttern (112) am
Deckel verschraubt. (Soll der Monitor ,A" starr bleiben, dann Lagerbuchse (Mol) aufbohren (A 2 mm) unter den
Decke! setzen und gemeinsam mit dem Ful? verschrauben).

Jetzt wird in den Monitorschaft (Mo4) (fur Monitor ,A" 120 mm lang) das Fuhrungsrohr (Mo5) oben so eingelotet,
dass es etwa 5 mm aus dem Schaft ragt. Unten Mo5 biindig abschneiden, aber nicht verléten. Das @ 1 mm
Roéhrchen sauber entgraten, so dass die feine Bohrung am Rand schdn glatt ist. (Spater wird durch dieses
Roéhrchen ein Perlon-Faden gefiuhrt, der nicht durchscheuern soll!)

Jetzt den Drehkopf (Mo6) so auf den Schaft (Mo4) stecken, dass das diinne Réhrchen (Mo5) seitlich links in der
Bohrung @ 7 mm des Drehkopfs liegt. Schaft und Kopf mit Sekundenkleber verkleben.

Die Rohrhalter (Mo7) sind mit Sekundenkleber sauber und genau zu verkleben. Die Nahte miissen dicht
werden, da spater der Léschwasserdruck darauf lastet. Das Schaumrohr (Mo8), das Léschrohr (Mo9) aus Alu-
Rohr, die Spritzdise (M010) einsetzen und verkleben (Sekundenkleber). Die Rohrbogen (Mo11) so in den
Drehkopf und in den Rohrhalter setzen, dass das diinne Réhrchen (Mo5) in Spritzrichtung links liegt.

Die Teile so justieren, dass sie ganz leicht auf und ab zu bewegen sind, und danach Rohrhalter und Rohrbogen
mit einem kleinen Tropfen Sekundenkleber verkleben. Leichtgéngigkeit nochmals nachprifen. In die Schlitze
des Drehkopfs jetzt die beiden Ausleger (Mo12) stecken, nach hinten geneigt ausrichten und verkleben.
Abschliel3end den lackierten Richthebel (Mo13) ankleben.

Die Spiralfeder (Mo14) (@ 3,2 x 60 mm) in den fir Monitor ,A" etwa 300 mm langen Silikonschlauch (Mo15)
einschieben und den Schlauch auf den Anschlussnippel des Rohrhalters stecken. Den Schlauch mit einem
Tropfen Sekundenkleber gegen Abrutschen sichern und dann in den Monitorschaft einziehen.

Zum Einziehen empfiehlt sich als Hilfe ein Stlickchen Draht, das am Ende zu einem kleinen Haken gebogen ist.
Den Haken in das Ende des Schlauches einhéangen und Schlauch einziehen. Durch leichtes Dehnen nimmt der
Schlauchdurchmesser ab und passt leicht in das @ 7 mm Robhr.

Schlauchende so abschneiden, dass das Loch vorn Hékchen in den Schlauch nicht undicht werden lasst.
Die Feder im Schlauch verhindert das Einknicken. Leichte Beweglichkeit des ganzen Léschkopfes prifen,
ebenso die Dichtheit der wasserfiihrenden Teile. In die Ausleger die M 2 x 4 Schrauben Mo16 einschrauben.
Das Querlager (Mo17) aus der @ 2,5 x 8 mm MS-Hilse wird @ 1,5 mm quer durchbohrt.

Jetzt aus @1 mm MS-Draht den Stellhebel (M018) auf 90 mm ablangen und den Haken nach Plan anformen.

Den Stellhebel am Knie des Rohrhalters (Mo7) einhangen und Querlager sowie Rohrniet (Mo19) aufstecken.
Dann Querlager zwischen die Ausleger hangen.

Hinteres Auge der Zugfeder (M020) so abbiegen, dass es gemal Zeichnung lUber den Stellhebel (Mo18)
gesteckt werden kann, Vorderes Auge im Haken von (Mo18) einhéngen.

Bei einwandfreier Funktion hebt sich der Loschkopf immer in die Position der gréf3ten Rohrerhéhung.

Das @ 7 mm Handrad (Mo21) in der Mitte @ 1 mm bohren und auf das Ende des Stellhebels schieben. Soll die
Hohenverstellung funktionieren, so wird der @ 0,25 mm Perlonfaden (M022) (500 mm lang) mit dem kleinen
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Handrad verklemmt und durch das diinne MS-R6hrchen (Mo5) gefadelt. Nun den Loschkopf in die tiefste
Position schwenken und Handrad (Mo21) bis an den Niet (Mo19) vorschieben.

Den Uberstehenden Stellhebel kirzen. Der Léschkopf ,A" kann jetzt von Hand auf alle Bewegungsfunktionen
hin Gberprift werden.

Das Handrad (M023) sowie der Ventilhebel (Mo24) werden spéater angebracht. So wird eine Beschadigung
wahrend der weiteren Bauarbeiten verhindert.

Es ist darauf zu achten, dass sich alles leicht bewegen lasst.
Die Léschkopfe flr die Monitore ,B" und ,C" werden in der gleichen Weise zusammengebaut. Lediglich die
Langen der folgenden Teile sind zu beachten:

Monitorschaft B (Mo4) = 175 mm lang  Fuhrungsrohr B (Mo5) = 180 mm lang
Monitorschaft C (Mo4) = 125 mm lang Fihrungsrohr C (Mo5) = 130 mm lang

Funktionsausbau fir Monitor A

Die beiden Servohalterungen (113) fur das Schwenkservo
und (114) fur das Hubservo sowie die Abstandsbrettchen
(115) austrennen und zusammensetzen . Nach Plan Teile
113-115 auf einer ebenen Flache zu einem rechtwinkligen
Rahmen verkleben (UHU hart).

Die Servorahmen 120 und 125 aus ihren jeweiligen
Einzelteilen a, b und ¢ nach Abbildung zusammenkleben

ankleben.

Den Léschkopf ,A" in den Fu® Mo2 am Deckel 52 einsetzen
und den grundierten Rahmen mit Lagerbuchse Mol nach
dem Monitorschaft Mo4 ausrichten.

Lagerbuchsen und Rahmen so verkleben (Sekundenkleber), dass sich der Loschkopf ,A" leicht drehen lasst.
Darauf achten, dass der Rahmen vorne und hinten etwa 10 mm Abstand zum Rand des Deckels (52) hat
(Zeichnung). Die Lagerbuchse seitlich biindig mit den Servobrettchen (113) und (114) verschleifen.
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Nun die @ 28 mm Riemenscheibe (116) mit der M 3 x 6 Madenschraube (117) auf dem Rohr (Mo4) befestigen.
Den Rohrniet (118) aufstecken und mit einem Tropfen ,UHU hart" sichern. Der Rohrniet hat die Aufgabe, die
Perlonschnur an der Umlenkung vor dem Durchscheuern zu schiitzen.

Die den Servos beiliegende Steuerscheibe (Servoscheibe) wird jetzt mit der groBen @ 68 mm Riemenscheibe
(119) zweimal verschraubt (M 2 x 6 Schraube (213) und M 2 Mutter (112)).

In die Halterung (120) laut Plan und Fotos das Schwenkservo (121) montieren und die Scheibe (119)
aufstecken.

Die Einheit sollte so stehen (Plan + Fotos), dass die Riemenscheiben in einer Hohe liegen und mindestens
5mm Abstand voneinander haben.

Nun die Riemenscheiben mit der Skalenschnur (123) nach Extradarstellung ein bis zweimal umschlingen und
die Spannfeder (124) mit wenig Zug dazwischen knoten. Servo und Léschkopf auf neutral stellen und die Feder
auf die im Plan angegebene Stelle schieben. Damit ist der Monitor A fiir das horizontale Schwenken
betriebsbereit.

In die Halterung (125) das Hubservo (126) montieren. Auf die Servo-Scheibe den gelochten, einseitigen
Hubhebel aus ABS (127) mit einer Schraube (128) am Servo befestigen. Das Einstellen des Hebels (127)
geschieht spater. Die Einheit nach Plan und Fotos sollte so ausgerichtet sein, dass der Hebel auf gleicher Héhe
mit dem Rand des Rohrniets (118) steht. Halterung fixieren und mit Blechschrauben (122) befestigen. Das
Hubservo mit der RC-Anlage in die Stellung fahren, in der die gréfite Rohrerhéhung des Monitors ,A" erreicht
werden soll. Den Perlonfaden Mo22 in das innere Loch @ 1 mm (kleiner Hub) des Hubhebels einstecken und
mit der Klemmschraube (129) mit U- Scheibe (130) fixieren. Nun das Servo in die Gegenrichtung auf Anschlag
fahren und prifen, ob der Léschkopf auch den tiefsten Punkt erreicht hat.

Die komplette Baugruppe Monitor ,A" im Boot einsetzen, den Deckel verschrauben und die Funktion mit Sender
und Empféanger Uberprifen. Der endgiiltige Anschluss geschieht spéter, ebenso der Anschluss an die Pumpe.

Monitore B und C:

Nachdem der Monitor ,A" funktionsfahig fertiggestellt worden ist, werden nun die beiden Monitore ,B" und ,C"
auf der rohbaufertigen Kabine 56 aufgebaut. Sie werden spéater, vor dem Lackieren der Kabine, nochmals
entfernt. Die ABS- Scheibe (131) (& 48 mm) wird ausgetrennt. Unter der vorgefertigten Grating ,B" (107) wird
die rot lackierte Scheibe ausgerichtet und verklebt. Mit Hilfe der Lagerbuchse (Mol) den Ful’ (Mo2) zentrieren,
nach Plan auf der Grating ausrichten und @ 2 mm durch die Scheibe (131) bohren. Die Grating ,B" auf dem
Dach der Kabine genau ausrichten, die @ 2 mm Lécher durchbohren. In der Mitte der @ 15 mm Bohrung (Teil
131) das Dach stufenweise auf @ 8 - 10 mm durchbohren. Ful und Grating ,B" aufschrauben. (Schrauben
(111) und Muttern (112)) In die Mitte der Plattform fiir Monitor ,C" @ 8 - 10 mm stufenweise bohren.

Der Ful ,C" wird in seiner Position ausgerichtet und wie bei ,B" verschraubt.

Danach ist die Servoplatte (132) auszutrennen. Die Aussparungen fir die Servos sind méglicherweise so zu
erweitern, dass die vorgesehenen Rudermaschinen mit dem Abtrieb an der markierten Stelle der Platte liegen.
(Die Abstande zwischen den beweglichen Teilen und den Kabinenseiten miissen ausreichend grof3 sein).

Die Distanzklétzchen (133) aus Sperrholzleiste 5x8 mm aufdoppeln, damit sich eine H6he von 10 mm ergibt.
Diese fir das Hubservo (134) ankleben und die ganze Platte (132) grundieren. Die Platte in die Kabine
einsetzen, nach hinten schieben und nach den Monitorschaften ,B" u. ,C" (Mo4) so ausrichten, dass diese etwa
in der Mitte der entsprechenden Aussparung stehen.

Die Platte mit Acrylit fixieren. Dann die Lagerflansche Mol (& 2,5 mm aufbohren) auf die Rohre Mo4 stecken
und so ausrichten, dass die Léschkdpfe ,B" und ,C" ganz leicht zu drehen sind. Mit Sekundenkleber fixieren und
die Flansche mit den Schrauben (135) befestigen.

Damit sich die Monitore nicht nach oben verschieben kénnen, werden sie mit dem 15/7 Stellring (136) und der
M 3 x 6 Madenschraube (117) gesichert. Jetzt kénnen das Hub-Servo (134) und das Schwenkservo (137)
eingesetzt und verschraubt werden. (8 Stck. @ 2,9 x 6,5 Blechschrauben (122)). Die Riemenscheibe @ 68 mm
(119) wie bei Monitor ,A" montieren und auf das Schwenkservo setzen. Die @ 28 mm Riemenscheiben
ausrichten und verschrauben. (Madenschraube 117) . AbschlieRend die Skalenschnur mit Feder (124) gemaR
Bauplan anbringen. (Siehe Abb. auf Plan 2: Ein bis zwei volle Umschlingungen bei allen Scheiben!)
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Die Léschkopfe ,B" und ,C" so einstellen, dass sie vom Servo gleichmafig und gemeinsam nach links und
rechts geschwenkt werden.

Auf die Servoscheibe des Hubservos (134) den Hubhebel (138) setzen, und die Klemmschrauben @ 2,2 x

6,5 mm (129) mit U-Scheiben (130) eindrehen. Auf die Monitorschéfte (Mo4) die Rohrnieten & 8 x 8 (118) so
aufstecken, dass der Perlonfaden (Mo22) nicht an den Rohren scheuert. Dann den Faden von beiden
Monitoren gemaR Zeichnung im Hebel einfadeln, die Léschkdpfe stehen dabei in héchster Stellung und Servo in
die entsprechende Position fahren. Perlonfaden vorsichtig einklemmen und Servo in Stellung ,tief" fahren,
wobei die Loschképfe beobachtet werden sollten. Bei richtiger Anordnung schwenken die Rohre gemeinsam
von der hdchsten in die tiefste Stellung. Funktioniert alles, so werden Hubhebel und Servoscheibe verklebt und
mit der vierten Schraube (129) gesichert. Damit sind auch die Monitore ,B" und ,,C" zu bewegen.

Der Anschluss an die Pumpe erfolgt spater.
Die Monitore ,B" und ,C" jetzt wieder vollstdndig demontieren, damit sie beim Weiterbauen nicht beschadigt
werden. Die Grating ,B" wird zur Vorbereitung des kreisférmigen Handlaufs auf der Kabine wieder verschraubt.
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Handlaufe und Kabinenreling

Die Haltelaschen an der Grating ,B" werden nétigenfalls auf @ 2 mm aufgebohrt.

Jetzt vorsichtig, genau senkrecht, ins Kabinendach durchbohren. Aus @ 2 mm MS-Rohr werden die Stutzen
(139) zunachst mit Uberlange abgeséagt. Dann die Stiitzen in Gréating und Dach einstecken.

Damit die Grating eben wird, wird sie wie im Foto gezeigt, mit Hilfe eines Lineals ausgerichtet. Jetzt alle Stltzen
auf die H6he 33 mm einstellen (H6he entspricht eingesteckter Relingstiitze). Stiitzen nicht verkleben.

Die 2 Handlaufe (140) werden auf 350 mm abgelangt und dann nach Foto zunéchst in einer Ebene gebogen
(1.). Draht um einen Kern mit @ 65 mm (z.B. Spraydose) gebogen, ergibt den gewiinschten @ 125 mm. Auf
jeden Handlauf werden die 5 Splinte (141) gefadelt und in die Stiitzen 139 gesteckt.

Der Handlauf wird sorgféltig ausgerichtet und alles verlétet (11.)

Erst dann die beiden 50 mm (nach vorne) bzw. 65 mm (nach hinten) langen Enden in die endgtiltige Form
biegen. (lll.)

Die Handlaufe und Grating ,B" vorsichtig abbauen und erst nach der Lackierung wieder montieren und
verkleben.

Der hintere Handlauf (142) am Monitor ,C" wird wie beschrieben gefertigt. (Plan und Foto 20).

Der Zusammenbau der Seiten-Reling bei Monitor ,C" ist aus Plan und den folgenden Ansichts-Fotos ersichtlich.
Die 8 Relingstuitzen (143) in der oberen Kugel & 1,6 mm aufbohren.

In der Kabine die @ 1,2 mm Bohrungen anbringen und Relingstiitzen einstecken. Den unteren Relingszug 144
aus @ 0,7 mm MS-Draht zuschneiden, in die Stutzen einschieben und vorne in eine entsprechende Bohrung im
Aufbau einstecken. Zug und Stltzen vorsichtig verléten oder mit Sekundenkleber verkleben. Der obere
Relingszug (145) wird aus @ 1,5 mm MS-Draht nach Plan gebogen, in die Stiitzen und in den Aufbau gesteckt
und an den Stitzen verlotet. Relingteile zum Lackieren wieder abbauen.

Die um die Kabine laufenden Handlaufe werden wie folgt gefertigt: Der Handlauf (146) wird aus @ 1,5 mm MS-
Draht gebogen. 5 Splinte (141) aufschieben und Distanzhilsen 147 (@ 2 x 3) aufstecken. Splinte nach Plan
abwinkeln und verléten, @ 1 mm Bohrungen an der Kabine anzeichnen und bohren. Genauen Sitz des
Handlaufs prifen.

Die Handl&ufe (148) links und rechts in der H6he nach dem Anschluss des vorderen Teils (146) richten und wie
oben beschrieben, zusammenstecken. Als Verbindungsteil zwischen den Handlaufen (146) und (148) dient je
eine Hulse (147).

(Plan und Foto). Die weiteren Handlaufe (149) (links und rechts) und (150) werden wie beschrieben, hergestellt.
Alle Handlaufe zum Lackieren abnehmen. Die Tirgriffe (151), die Trittbiigel (152), die Handgriffe (153) und die
Griffbugel (154) aus @ 1 mm MS-Draht biegen, an der Kabine anbohren und zum Lackieren auf ein Stiickchen
Balsaholz stecken.

Einige dieser Drahtteile werden erst spater benétigt.
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Mast:

Die beiden Masthalften (155) werden zusammengeklebt und nach Plan verschliffen. In der Riickseite kann eine
feine Rille eingearbeitet werden, in der spater die Kabel fiir die Lampen verlegt werden. Den Holzmast
grundieren. Der Fulzrahmen (156), das kleine Lampenbord (157) und das grof3e Lampenbord (158), sowie die
Antennenhalterung (159) austrennen und verschleifen.

Die Antennenrah (160) aus @ 1,5 mm MS-Draht biegen. Die Teile (158), (159) und (160) auf eine Plastikfolie
legen und nach Plan verkleben (Sekundenkleber). Den Fulrahmen und die Lampenborde am Mast anpassen
und verkleben. An der Mastspitze die @ 3,5 mm Bohrung fir den Blaulichtsockel (161) anbringen und Sockel
einsetzen.

Der komplette Mast wird jetzt auf dem Kabinendach ausgerichtet und mit 2 Schrauben & 2,2 x 6,5 mm (110)
gemal Plan probeweise montiert. Glihbirnchen (162) vorbereiten. Bei Bedarf die Anschlussdrahtchen im
Sichtbereich mit entsprechend abgelangte Zwillingslitze (163) (Querschnitt 2 x 0,07 mm?) verlangern. Die
blanken Drahtchen und die Lotstellen mit Lack oder Schrumpfschlauch isolieren. Die Glihbirnchen (162) fur
Blaulicht (164) und Positionslampen (165) am Mast einsetzen und mit UHU hart Kleber sichern. Das Blaulicht
wird spater in der Kabine mit dem Blinker oder Blitzer Elektronikbaustein (166) verbunden. Hier empfiehlt es
sich an die Litzen @ 0,07 mm?2 eine BEC Buchse mit Kabel anzul6ten, die dann direkt ins Modul (166)
eingesteckt werden kann.

Nur die Lampen die gemeinsam leuchten sollen parallel schalten und spéter in der Kabine mit den brigen
Lampen verdrahten.

Sind die Leitungen an der Hinterkante des Mastes sauber verlegt und angeklebt, so werden die Gluhbirnchen
mit Klebeband abgedeckt; der Mast wird lackiert. Die UKW-Antenne aus MS-Draht @ 1 x 50 mm und dem
Rohrniet (167) zusammenldten. Die Lampen und die UKW-Antenne an den damit fertiggestellten Mast kleben.

Typhon, Scheinwerfer, Lautsprecher

Fur das Typhon (168) wird aus einem Sperrholzkltzchen der Sockel (169) so geformt, dass der Schalltrichter
waagerecht steht. Sockel auf das Kabinendach kleben, Typhon spater aufkleben

Scheinwerfer und Lautsprecher werden zu einer Einheit montiert und kénnen horizontal schwenkbar ausgefiihrt
werden. Im Scheinwerfer eine 6 V-Prazisionslampe (162) einsetzen. Der Lautsprecherhalter (171) wird &

2,5 mm, das Scheinwerfergehéuse & 1,8 mm durchbohrt. Mit der Blechschraube (172) (d 2,2 x 6,5 mm)
werden die Teile verschraubt.

Den Lautsprecher (173) in die Ose des Halters stecken und verkleben. In den Scheinwerferhalter (174)
Schwenkachse (175) einstecken und verkleben. Den Lampenanschluss durch die Achse nach unten fiihren. An
der entsprechenden Stelle das Kabinendach und die Decke senkrecht @ 3 mm durchbohren, und die Einheit mit
Abstandshalter (82) einstecken. Das Schwenken der Lautsprecher-Scheinwerfer-Einheit geschieht mit einem
Exzenter. Den Exzenterhebel (176) mit 7/3 Stellring (177) und Madenschraube (M 3 x 6) (117) versehen. Hebel
nach Plan beschneiden und in der mittleren Bohrung eine M 2 x 10 Lagerschraube (128) mit Mutter (112)
befestigen. Den Hebel auf die Schwenkachse stecken und leicht anziehen. Der 1000:1 untersetzte, entstorte
und mit etwa 300 mm Kabel versehene Kleinstgetriebemotor (178) wird mit M 1,6 Schrauben auf die ABS-
Motorplatte (179) geschraubt. Die Platte mit zwei @ 2,2 x 6,5 mm Blechschrauben (129) auf die 5 x 15 x 20 mm
Lagerbdcke (180) schrauben. Die ganze Einheit nach Plan unter die Kabinendecke kleben. Jetzt den Abstand
zwischen Schwenkachse und Motorwelle ausmessen. Das Exzentergestange (181) aus MS-Rohr und 2
Augbolzen (182) muss auf diese Lange eingestellt und verlttet werden. Die Augbolzen (182) sind auf @ 2 mm
aufzubohren und die Verdickung abzuflachen. Der Antriebshebel wird aus einem 7/3 Stellring (183) mit M 3 x 3
Madenschraube (101), einem Augbolzen (102) und einer M 2 x 10 Schraube (128) nach Zeichnung
zusammengelétet. Es empfiehlt sich, in den Stellring eine kleine Rille einzufeilen, dann lasst sich der Augbolzen
besser verloten. Der Schraubenkopf ist ebenfalls festzuléten. Nun den Antriebshebel so auf den Motor setzen,
dass die Madenschraube in der Abflachung der Motorwelle fasst. Das Exzentergestange (181) am
Antriebshebel und Exzenterhebel einhdngen und mit jeweils 2 Muttern (112) so kontern, dass sich alles leicht
bewegt. Lautsprecher-Scheinwerfer-Einheit bis nach erfolgter Lackierung ausbauen.

Radar

Fur den Gerateschaft (184) aus @ 8 mm Ms-Rohr ein entsprechendes Loch senkrecht durch Kabinendach und
Decke bohren und Schaft einsetzen. Danach den 6 V Kleinstgetriebemotor (185) (400:1) wie schon beschrieben
auf die Motorplatte (186) schrauben. Zwei 8 x 5 x 35 Sperrholzbléckchen (187) aufeinander kleben, an Teil
(186) verschrauben. Die entstorte und mit Kabeln versehene komplette Einheit genau mittig unter dem
Geréteschaft an die Decke kleben. Als Kupplung (188), zwischen Motor und Radarwelle (189) (@ 2 mm MS-
Draht) dient ein Stiickchen Gummischlauch. Die Welle auf Uberlange zuschneiden, den Schlauch aufschieben
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und auf die Motorwelle stecken. Die Welle dann etwa 5 mm Uber die Oberkante des fertigen Gerateschaftes
markieren, herausnehmen und absagen. Den Radarkopf aus dem Rohrstiick (190) und den Laserteilen (190a +
190b + 190c + 190b). Den Radarkopf gegebenenfalls etwas aufbohren damit die 2 mm Welle frei drehen kann.
Der Radarreflektor 191 wird nach Plan gefeilt, geschliffen und lackiert und mit einer Bohrung fiir die Welle
versehen. Danach auf der Welle verkleben. Nach Lackieren der Kabine das ganze Radargerat auf die
Motorwelle stecken, dann ist es betriebsbereit.

Lampen

Linkes und rechtes Lampenbord aus den Laserteilen (192a + 192b + 192c) spiegelbildlich (ein rechtes und ein
linkes) zusammensetzen und auf die eingeformten Podeste des Daches kleben. Das Hecklicht (193) auf den
gebogenen und @ 2,5 mm gebohrten Halter (194) I6ten und nach dem Lackieren mit einer @ 2,2 x 6,5
Blechschraube (110) an der Kabine befestigen.

Das Buglicht (195) ebenfalls mit Halter (194) versehen und zum spateren Verkleben am Flaggenstockhalter
(221) vorbereiten. Als letzte Beleuchtungseinheit wird das Ankerlicht (196) mit einem Gliihbirnchen (162)
versehen und auf den @ 4 mm Lampenhalter (197) gesteckt. In Dach- und Kabinendecke die entsprechende @
4 mm, Bohrung vorsehen.

Lufter

Im nachsten Arbeitsabschnitt werden die Lifter vorbereitet und zusammengebaut. Auch sie werden gesondert
lackiert und spater an der Kabine verklebt. Fir die Windhutzen (198) die @ 8 mm Bohrungen bei den
Seitenlichtern anbringen. Die Hutzen werden spater so durch das Dach gesteckt, dass sie auf, der Decke der
Kabine stehen. In jeden Scheibenlifter (199) den Schaft (200) (Rundholz) einkleben. In die Kabine des @

12 mm Loch stufenweise bohren. Der Kugelltfter (201) wird mit dem @ 8 x 85 mm Lufterrohr (202) verklebt. Es
empfiehlt sich, ein Sperrholzbrettchen als Verstarkung unter die Kabinendecke zu kleben.

Der Pilzlufter 203 wird aus den Scheiben und Ringen (203a + 203b + 203c+ 203c) zusammengesetzt und
aul3en sauber verschliffen. Auf ein Stiick Rundholz @ 8 mm kleben.

Auf die Sauglufter 204 werden die @ 7 x @ 5 x 45 mm Kunststoffrohre 205 aufgesteckt, verklebt und
verschliffen. Auch hier empfiehlt sich je ein Verstarkungsbrettchen.

Schleppgeschirr

Das Schleppgeschirr wird nach der Extrazeichnung zusammengebaut. Die Stahldraht (206) ist wie ein ,V" zu
biegen. Der langere Schenkel der Feder in den Riegel (207) einhdngen. Einheit mit der M 2 x 6 Schraube in den
Schwenkarm (208) einsetzen. Den Haken (209) seitlich so schmal schleifen, dass er nicht an der Feder hdngen
bleibt. Haken mit der 2. Schraube leichtgéangig fixieren. Schleppgeschirr mit Lagerbolzen (210) und der U-
Scheibe (211) (9 6,3 x @ 2,6 mm) in den entsprechenden Lagerkranz an der Kabine einsetzen und mit Mutter
(212) (M 2,5) festziehen. Volle Beweglichkeit priifen. Die Auslésung des Schlepphakens geschieht mit dem
Hubservo der Monitore B und C. Wenn die beiden Monitore in der hdchsten Stellung sind, 6ffnet sich der
Schlepphaken, wenn am Sender noch die Trimmung dazugeschaltet wird.

Vom Riegel (207) des Schleppgeschirrs wird die Perlonschnur (238) zum Hubhebel gefiihrt. Schnurlange so
einstellen, dass die Auslésung wie oben beschrieben funktioniert.

Abschlussarbeiten an der Kabine.

Die Peitschenantenne (214) aus @ 0,8 mm Stahldraht mit 5 MS-Hdlsen (75) (& 2 x 8 mm) verléten und eine
weitere Hilse @ 2 x 3 mm (147) aufstecken. Als Fuf3 (215) wird der @ 2 x 12 mm Rohrniet mit 2 Splinten (100)
und 2 Hilsen @ 2,5 x 3 mm (147) verlétet. Ein hinterklebtes Holzklétzchen sichert die spatere Befestigung der
Antenne. Locher @ 1,5 mm fur Splinte (100) bohren. Die Schiffsglocke (216) wird mit einem Stiickchen @ 1 mm
MS-Draht als Halter (217) befestigt. Die drei Flaggensttcke (218) werden gemeinsam gefertigt. Die L&angen aus
dem Plan entnehmen und die Buchenstébe nach oben konisch zuschleifen. Als Knopf wird eine M 2 Mutter
(112) aufgedreht. Leinenblock (219) und Klampe (220) fertigen Sie aus @ 1 x 15 mm Splinten, die gekrzt
werden. Flaggenstocke (218) nach Plan mit @ 1 mm bohren. Als Sockel (221) der Flaggenstocke werden & 4 x
@ 3,2 x 30 mm MS-Rohre verwendet. Die Rohre werden unten mit einem Stopfen (222) aus @ 3 x 5 mm
Buchenrundstab versehen, damit die Flaggenstdcke nicht durchrutschen. Der Sockel am Bug wird mit dem
vorbereiteten Buglicht (195) versehen. Kabel fir das Buglicht im Vorschiff einziehen. Der Sockel an der rechten
Kabinenwand wird mit dem Dreieckstiick (223) in der Kabine verklebt. Fur den Sockel am Heck ist ein Keil aus
Holzabfall zu schneiden und einzukleben. In den Schiebergehdusen (57) werden @ 2 mm Bohrungen fur die
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Ventilkorper (224) angebracht. Die Kérper werden mit einem & 7 mm Handrad (225) versehen und spater silber
an den entsprechenden Stellen verklebt. Auf den Kabinenfenstern hatten Sie einen Klebestreifen zum Schutz
gegen Kratzer angebracht. Dieser wird jetzt entfernt. Die Selbstklebefolien fiir die Fenster werden sorgfaltig
angebracht, wenn nicht zuvor schon geschehen. Dann die Kabine fertig lackieren. Werden die Folien danach
vorsichtig abgezogen, so haben Sie saubere Fensterkonturen. Folienriickstande kdnnen mit Spiritus entfernt
werden, wenn der Lack mehrere Tage getrocknet ist.

Sie lackieren die Bauteile nach dem Kartonbild und riisten dann die Kabine fertig aus. Weiterhin werden
angebracht:

Die @ 10 mm Schlauchanschlisse (226) mit Au3enring (226a) und die C-Schlauch-Anschlisse 227 (& 12 mm)
sowie die Turscharniere (228) aus den & 1,5 x 8 mm MS-Stiicken. Die Rettungsringe (229) mit entsprechenden
Haken (151) aufhangen.

Die 4 Luken (230 — 233) aus Sperrholz mit den gelaserten, dazu passenden Deckeln (234-237) werden gemaf
Plan, gefertigt, lackiert und mit den Drahtbiegeteilen komplettiert. Die fertigen Luken auf der Kabine bzw. auf
den Decks verkleben.

Die Niedergange (256) anpassen, lackieren und sauber verkleben.

Da alle verwendeten Gluhbirnchen 6 V Spannung haben, sind sie besonders einfach zu verdrahten: Sie
schalten alle Lampen parallel, die gemeinsam brennen sollen. Siehe elektrischer Schaltplan.

Die beiden Lampen im Mast sind schon so beschrieben; jetzt folgen das rote( Backbordseite) und griine
(Steuerbordseite) Positionslicht sowie das Hecklicht. Spater wird das Buglicht noch in diesen Stromkreis
geschaltet. Gluhbirnchen (162) einsetzen und verdrahten. Die Positionslampen (165) nach dem Lackieren auf
die Lampenborde (192) kleben.

Damit ist die Kabine komplett fertiggestellt. Die elektrischen Anschliisse der Sonderfunktionen werden spater
gemeinsam besprochen.

Boots-Kran

Die gesamte Baugruppe ,Bootskran" wird auf der Kranluke 39 montiert. So lasst sich die gesamte Mechanik
sehr einfach herausnehmen und warten. Bauen Sie den Kran in der Reihenfolge der BK-Nummern zusammen.
Beachten Sie folgende Hinweise. Der Deckel BK2 wird aus dem Laserbrett entnommen, in den Ausleger BK1
eingepasst und mit @ 2 mm durchbohrt. Fir die Nietdse BK7 ist ein Loch mit @ 3 mm zu bohren. Mit @ 1 mm
wird fiir den Sicherungsstift BK11 gebohrt - hier ist darauf zu achten, dass fiir die Rolle BK9 noch gentigend
Platz bleibt.

Den Flansch BK14 und den Sockel BK13 auf die Kransaule BK12 stecken und die Teile BK13 und die
Flanschringe BK14 auf3en vorsichtig mit wenig Sekundenkleber verkleben. Dann die Saule herausziehen und
grindlich nachkleben. Um genligende Leichtgangigkeit zwischen Kransaule und Sockel mit Flansch
sicherzustellen, kdnnen die zusammengeklebten Teile @ 7,1 mm nachgebohrt werden. Verkleben Sie BK14 mit
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Platte 246 und der Luke 39. Danach montieren Sie den Kran wieder auf die Einheit.

Auf der Unterseite der Luke werden die Antriebe flir das Schwenken des Auslegers und das Heben und Senken
des Hakens montiert. Setzen Sie den Halterahmen (245a + 245b + 245c) auf der Platte 246 wie gezeigt
zusammen und verkleben Sie ihn. Der Kleinstgetriebemotor (239) (1000:1) wird entstdrt und mit Kabeln
versehen und von unten in (245c¢) eingesetzt und mit den Schrauben 1,6 x 5 mm verschraubt.

Nun fertigen Sie die Riemenscheibe aus dem Stellring (241)und den beiden Scheiben (241a). Diese wird mit
der M 3 x 3 Madenschraube (101) auf der Abflachung der Getriebewelle montiert.

Die @ 24 mm Riemenscheibe (242 + 242a) zusammenkleben und mit einer M 3 x 3 Madenschraube (101) an
die Kransaule BK12 schrauben. Dann den Gummiring (243) vorsichtig aufziehen und doppelt Uber die Einheit
legen, damit die Spannung kraftig genug ist. Stecken Sie danach den @ 8 x 8 mm Rohrniet (118) auf und fuhren
Sie die Schnur (238) fur den Kranhaken durch (Explosionszeichnung beachten). Der 400:1 untersetzte Getrie-
bemotor (244) ist entstért. Den Motor mit den M 1,6 Schrauben am Rahmen festschrauben. Die Seiltrommel
wird aus, dem inneren Stellring (248), dem aulR3eren Stellring (247b) mit Madenschraube (117) verbunden und
die Scheiben (247a) seitlich aufgeklebt, zusammen montiert. Bringen Sie eine @ 1 mm Bohrung an der Seite
an. Ziehen Sie die Madenschraube (117) (M 3 x 6), die durch die beiden Stellringe fiihrt auf der abgeflachten
Welle des Motors (244) an.

Die Schnur (238) jetzt mit Kranhaken (BK15) und Seiltrommel verknoten. Die Funktionen des Bootskrans
Uberprifen. Die fertige Baugruppe mit @ 2,2 x 6,5 mm Blechschrauben 110 am Deck fixieren.

Scheuerleisten

Am fertig lackierten Rumpf werden die Scheuerleisten (249) und (250) angebracht. Die Leiste fiir den
Heckspiegel wird eingepasst und verklebt. Zunachst die Leisten gemaR Plan ablangen und auf Gehrung
schneiden (Abb. 1). Das offene Ende wird abgerundet (Abb. 2). Auf Hilfsscheuerleiste (3) mit Sekundenkleber
aufkleben (Abb. 3). Eventuell muss bei scharfen Abkantungen am Heckspiegel die Gummileiste leicht
eingeschnitten werden.

Die Scheuerleiste (250) um das Vorschiff ist 1 m lang und am Bug beginnend gleichmafig rechts und links
ankleben. Nach der gleichen Vorgehensweise bearbeitet undverklebt.
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Decks-Details

Der vorbereitete Sockel (221) mit der Buglaterne wird eingesetzt und das Birnchen angeschlossen. Die
Handlaufe (251) auf dem Vorschiff werden, wie schon friiher beschrieben, angefertigt. Die Anschlusshdhe ergibt
sich aus der Ho6he des Handlaufes (146) an der Kabine. Die Stiitzen (252) aus & 2 mm MS-Rohr anfertigen,
und den Handlauf mit @ 1 x 16 mm Splinten (141) festsetzen.

Die 12 mm C-Rohre (253) auf die Rohrstiitzen (254) setzen. Bei den Verschlussdeckeln zuerst den gré3eren
Deckel (255a) und dann den kleineren (255b) auf das Ende des Rohres kleben.

Fur die 10 Spruhképfe der Selbstschutz-Berieselung werden aus @ 2 mm MS-Draht die Spruhrohre (257)
gebogen, auf die @ 6 mm Dlsenkopfe (258) gesteckt und verklebt. Die Schutzbtigel (259) aus @ 1,5 mm MS-
Draht gemanR Plan biegen. Teile nach Aufbohren der Locher einkleben. Den Trossenabweiser (260) aus @

2 mm MS-Draht und die Stltzen (261) aus @ 2 mm MS-Rohr biegen. Die Teile mit 2 Splinten (141) verléten und
nach Plan einkleben. Der Bau der Reling auf dem Hauptdeck wird mit Bohren der Lécher fir die Relingstitzen
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(262) begonnen. Stellen Sie die Stiitzen auf. Der untere Relingszug (263) aus & 0,8 mm MS-Draht wird
durchgehend eingezogen und am Deckspant (45) eingesteckt.

Ebenso verfahren Sie mit dem oberen Zug (264) (@ 1 mm MS-Draht).

Dann die Ziige und die Stiitzen verléten. Vor der Doppeltiir (67) wird der untere Zug zwischen den Stiitzen
entfernt. Der obere Zug wird durchtrennt. Aus den entstehenden Enden biegen Sie ganz kleine Hakchen und
hangen die Ketten (265) ein, Bei der Kettenreling (266) am Heckspiegel verfahren sie entsprechend. Fixieren
sie die Kette zusatzlich an den Stitzen (261) mit ganz diinnem Kupferdraht.

Mit dem Einkleben des Sockels (221) fur den hinteren Flaggenstock und dem Befestigen der Poller (267) sind
die Decks fertiggestellt.

Ruderboot

Der Bootsrumpf (286) wird nach Kontur beschnitten. Die Kielleiste (269) und den aus 1,5 mm ABS-Abfall
gefertigten Keil (270) au3en ankleben. Rumpf innen und auf3en entsprechend lackieren. Die Bodengrating (271)
aus 2 x 5 mm Lindenleisten verkleben und gut grundieren. Die 3 Splinte (272) auf 5 mm kirzen, jeweils mit
einem etwa 50 mm Stlck Tragekette (273) versehen und in der Gréting verkleben. Die lackierten Banke (274)
und (275) einkleben. Danach die Grating in den Rumpf kleben. In die Ruderbank (276) werden die aus Splinten
gebogenen Ruderdollen (277) eingesteckt und mit einer @ 2,0 x 3 mm Hilse (147) versehen und fertiggebogen.
Dann die Ruderbank einkleben. Aus @ 0,8 mm MS-Draht den Kettenring biegen und die Trageketten so
einhé@ngen, dass das Boot waagerecht hangt. Aulerdem soll der Kettenring ganz kurz tber der Ruderbank sein.
Die Ruderriemen (279) zuschleifen und die Blatter (280) ankleben. Soll das Boot zu Wasser gelassen werden,
so empfiehlt sich der Einbau von Auftriebskérpern aus Styropor unter den Bénken (274) und (275).

Zum Schluss die beiden Bootspallen (281) auf die Bootsluke kleben und diese mit @ 2,2 x 6,5 mm
Blechschrauben (110) befestigen.

Schriftzige/Aufkleber

Die Buchstaben sind aus wetterfester Klebefolie gelasert. Der braune Rand an den Buchstaben ist normal und
spater nicht mehr sichtbar. Schneiden Sie zuerst das jeweilige Wort aus und entfernen ganz vorsichtig die
Aufkleberreste um die Buchstaben herum vom Tragermaterial. Damit die Buchstaben im gleichen Abstand
bleiben, wenn Sie das Tragermaterial abziehen, kleben Sie vorher einen Streifen Maler-Kreppband von oben
Uber die Buchstaben. Die Buchstaben muissen nicht vollstandig tUberdeckt sein. Es macht Sinn die Ober- oder
Unterkante zum genauen Positionieren der Schrift frei zu lassen. Dann ziehen Sie vorsichtig das Tragermaterial
von unten ab. Nun kénnen Sie den Schriftzug auf die vorgesehene Stelle am Modell anbringen. Zuletzt ziehen
Sie das Kreppband vorsichtig wieder ab.

Damit ist das Feuerldschboot ,DUSSELDORF" duRerlich fertiggestellt.

RC-Ausbau fur den Fahrbetrieb
Die Platzierung der einzelnen RC-Teile kann je nach verwendeten Komponenten variieren. Unbedingt die
Anleitungen der einzelnen Geréte genau beachten.

Fur die Stromversorgung der Fahrmotoren sind zwei 6-V-Akkus (282) erforderlich. Sie kbnnen dabei zwischen
verschiedenen Gré3en wéhlen. Als kleinster Fahrakku kommen zwei 6 V / 7 Ah in Frage.

Um langere Fahrzeiten zu erreichen empfehlen wir den Einsatz von zwei 6V / 12 Ah Akkus. Die beiden 6V
Akkus werden gemaf Schaltplan in Reihe geschaltet, damit die Motoren und die Pumpe mit 12V betrieben
werden.

Diese Ausstattung ist im Plan gezeigt (282). Fiir die Motorensteuerung ist ein Fahrtregler (283) mit mindestens
40 A Leistung notig. Unsere Empfehlung ist der Fahrtregler WP860 Dual. Bei diesem Fahrregler konnen ab
Werk gleich zwei Motoren angeschlossen werden und zusatzlich ist im WP860 ein BEC System mit 5V / 2Ah fur
die Stromversorgung von Ruderservo und Empféanger integriert. Beim Betrieb der Diisseldorf ohne
Sonderfunktionen ist diese Leistung ausreichend und es wird kein Empfangerakku extra bendtigt.

Den Anschluss von Rudermaschine (26) und Regler (283) am Empféanger (284), sowie ggf. die Anschluss des

Empféangerakkus (285) und des Schalterkabels (286) entnehmen sie der Betriebsanleitung lhrer Fernsteuerung.
Die Verdrahtung von Motoren (18f), Entstorfilter (21) und Regler (283) ist aus Schaltplan und Betriebsanleitung
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ersichtlich. Die Motoren so verdrahten, dass sie gegenlaufig drehen. Die Anordnung der Akkus und der RC-
Teile auf der RC Platte im Rumpf ist Ihnen freigestellt. Achten Sie darauf, dass alle Einbauteile zuverlassig
gegen Verrutschen gesichert werden. Die RC Einbauplatte bestehend aus den Teilen 287a bis 290 erlaubt

vielféltige Moglichkeiten.

RC-Ausbau mit allen Sonderfunktionen

Unbedingt die Anleitungen der einzelnen Gerate genau beachten. Im beiliegenden Schaltplan sind alle
Funktionen schematisch dargestellt.

Fir das Feuerldschboot “DUSSELDORF” wird eine Futaba F-14 8-Kanal Anlage mit Multiswitch-System
empfohlen. Wenn alle vorgeschlagenen Sonderfunktionen eingebaut werden, sind fast samtliche Moglichkeiten
dieser Fernsteuerung ausgenutzt. Aufgrund der vielen Sonderfunktionen wird der Einbau eines separaten
Empfangerakkus empfohlen.

Bauen Sie zunachst das Sperrholz-Gehéause fiir die RC-Anlage und Akkus fiir die Sonderfunktionen zusammen.
Auf die Bodenplatte (287a) die Seitenteile (288) so aufkleben, dass die zwei Blei Akkus (289) (6 V / 1,3 Ah)
leicht einzuschieben sind, ohne verrutschen zu kénnen. Danach die RC-Platte 290 aufsetzen und verkleben.
Fur Fahrtregler und Empféanger einen geeigneten Platz auswéhlen und mit doppelseitigem Klebeband fixieren.
Optional einen aus Kieferleisten 5 x 5 mm gefertigten Rahmen (291) montieren. Die Wanne (292) fir den
Empfangerakku (285) in die entsprechende Aussparung kleben.

Folgende Sonderfunktionen sind bei der Diisseldorf vorgesehen.

Sonderfunktion Bendtigtes Zubehor

Léschmonitor A drehen Servo

Léschmonitor A heben Servo + Senderausbau Kanal 5 Prop. Modul Schieberegler
Léschmonitor B+C heben Servo

Léschmonitor B+C drehen Servo + Senderausbau Kanal 6Prop. Modul Schieberegler
Pumpe an/aus Relaismodul ro8442 iber Decoder

Radar drehen ein/aus Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Kran heben/senken Transistor Umpolmodul ro8249 tber Decoder

Kran drehen 1/l Transistor Umpolmodul ro8249 tber Decoder

Anker heben/senken Transistor Umpolmodul ro8249 tber Decoder
Scheinwerfer drehen Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Positionslicht r/l/m/v/h an/aus Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Scheinwerfer an/aus Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Ankerlicht an/aus Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Schlepplicht an/aus Multiswitch-Decoder ro8369 direkt

Blaulicht blitzt Blitzer RC-Modul + Senderausbau Kanal 8

3-Positionen Schaltkanal

Die Belegung der einzelnen Kanéle eines 8 Kanal Empféanger ist wie folgt.

CH1 Lenkservo

CH2 Fahrtregler

CH3 Servo Loschmonitor A heben

CH4 Servo Loschmonitor B+C heben + Schlepphaken auslésen
CH5 Servo Loschmonitor A drehen

CH®G6 Servo Loschmonitor B+C drehen

CH7 Multi Switch Decoder

CH 8/B Blitzmodul Blaulicht
Powerpack 4,8V/6V Empfangerstromversorgung 285
und Schalterkabel 286 (V-Kabel 79014 wird evtl. bendtigt.)
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Die Belegung des Multiswitch Decoders 16 Memory mit den entsprechenden Schaltern des Mulitswitch Modul
fur den Sender

Multiswitch Decoder 16 Memory ro8369 Multiswitch Modul fir den Sender ro8084
(Achtung: Memoryfunktion deaktivieren)

Bat 6V Einspeisung ( )
K1 Pumpe (Taster) /frei

K2 Kran heben/senken 4 3 2 1
K3 Kran drehen rechts/links :

K4 Scheinwerfer drehen (Taster) / frei =

K5 Anker heben/senken

K6 Radar drehen / frei 8 F4 6 5
K7 Positionslichter / Ankerlicht -

K8 Scheinwerfer / Schlepplicht E E =

Alle Angaben iiber das empfohlene Zubehdr beruht auf den technischen Stand von Sommer 2018. Anderungen
vorbehalten.

Zur Befestigung des Relais Moduls auf der RC-Platte werden 5 x 8 mm Sperrholzleisten (295) so aufgeklebt,
dass das Relais mit 2 2,2 x 6,5 mm Blechschrauben (129) befestigt werden kann.

Die Multi-Switch-Decoder (296) wird mit Klebeband befestigt, dass die Steckerleiste frei zugéanglich bleibt. Die
Transistor Umpolmodule werden mit doppelseitigem Klebeband fixiert. Die Verdrahtung ist so vorzunehmen,
dass alle Leitungen der Baugruppen die im Kabinenaufbau verbaut sind durch verpolungssichere
Steckverbindungen von der RC-Platte getrennt werden kdnnen. Auf3erdem empfiehlt es sich, die Stecker fur
den Empfanger und die Buchsen fiur die Decoder mit kleinen FAhnchen zu versehen und diese mit der
Einsteckposition zu beschriften.

Vor dem Einsetzen der RC-Einheit in das Boot sind die Rahmenteile (302) und (303) fiir die Halterung der
Fahrakkus einzukleben. Wenn Sie die vorgeschlagenen zwei Akkus (282) 6 V / 9,5 Ah verwenden, entnehmen
Sie die Einbaumalfie direkt aus dem Plan. Sollten Sie andere Akkus verwenden, so sind diese so zu
verschieben, dass die Wasserlage des Bootes erhalten bleibt. Die Querleiste (302) dem Rumpfquerschnitt
anpassen und so mit Acrylit einkleben, dass die Akku dicht an den Motoren liegen. Die Langsleisten (303)
anpassen und einkleben, sodass die Akkus rechts und links des Kiels liegen. Die Steckschuhe zum Anschluss
der kabel zeigen zueinander. (Fahrakkus herausnehmen). Setzen Sie die komplette RC-Einheit ins Boot ein und
verkleben sie.

Jetzt lassen sich die endgultigen Léngen aller Kabelverbindungen festlegen und die entsprechenden Stecker fur
den Anschluss an Multiswitch Decoder (Servokabel) oder Transistor Umpolmodule (BEC Buchse) anléten.
Bemessen Sie die Kabel nicht zu knapp, damit immer etwas Spielraum bleibt. Besonders gilt das fiir die
Kabelverbindungen zur Kabine. Sie miissen so lang sein, dass die Kabine abgenommen werden kann. Alle
Kabelverbindungen miissen bei abgenommener Kabine bequem l6sbar sein. Die Servoanschlusse fur die
Monitoren B und C sind direkt an Empféanger zu I6sen.

Entsprechende Verlangerungskabel fiir die Servos sind vorzusehen.

Eine Einbaumdglichkeit fir den Empfangerschalter (286) samt Verlangerung fur das Betéatigen bei aufgesetzter
Kabine ist im Plan gezeigt.

Auf den Betatigungshebel (308) (@ 2mm MS-Draht) wird die Hilse (72) aufgeschoben. Draht nach Plan biegen
und in der Bohrung des Empféngerschalters einhdngen. Hillse am Deck verkleben. Fir den Betatigungshebel
ist eine in der Kabine entsprechende Aussparung einzuteilen. So ist die RC-Anlage ein und auszuschalten,
ohne dass die Kabine abgenommen werden muss.

Die Antennenleitung des Empféangers muss entsprechend der jeweiligen Beschreibung des Empféangers verlegt
werden.
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Anschluss der Pumpe

Aus dem Saugrohr (23) wird der Dichtstopfen (24) herausgezogen. Auf den Ansaugstutzen ,B" der Pumpe wird
der @ 8 mm Saugschlauch (309) aufgeschoben. Die Lange ist so zu bemessen, dass er knickfrei zum Saugrohr
gefuhrt werden kann. Den Schlauch mindestens 15 mm Uber das Saugrohr schieben, damit ein spateres
Abrutschen ausgeschlossen ist. Das Aufschieben wird einfacher, wenn der Anschluss vorher etwas
angefeuchtet wird. Nun den Druckschlauch (310) auf den Pumpenanschluss ,D" schieben. Schlauch auf ca.
600 mm abléngen. Druckschlauch (310) und Schlauch (Mo15) des Monitors ,A" mittels Zwischenstuick (311)
verbinden. (Im Bedarfsfall kann der Schlauch Mo15 vom Zwischenstiick abgeschoben werden).

Verbinden Sie die Schlduche @ 5,5 mm der Monitore ,B" und ,C" mit dem Y-Stlick (312). Das T-Stiick (313)
wird an passender Stelle in den durchtrennten Druckschlauch (310) eingesetzt. Den Verbindungsschlauch (314)
zwischen T-Stlick und Y-Stick stecken. Der Schlauch (314) ist langenmalig so zu bemessen dass die Kabine
einwandfrei abgenommen werden kann. Das T-Stlick ist unterhalb des Decks so mit Doppelklebeband zu
fixieren, dass alle Schlauche (bei aufgesetzter Kabine) knickfrei liegen.

Um ein unbeabsichtigtes Abrutschen der Schlauche wahrend des Betriebs zu vermeiden, wird empfohlen, diese
jeweils an den Anschlissen mit Takelgarn zu umwickeln. Die Enden des gespannten Garns werden verknotet.
Mit dem Anbringen der Flaggen (315) und (316) und den selbstklebenden Schriftziigen (317) sind die Arbeiten
am Modell beendet.

Funktionskontrollen

Zur Endkontrolle vor der Jungfernfahrt sind alle geladenen Akkus einzulegen und anzuschliel3en.

Das vollstandig ausgerustete Boot wird in die Badewanne gesetzt. Priifen Sie, ob das Boot bis zur Wasserlinie
eintaucht und nicht krangt. Notwendige Korrekturen sind durch Verschieben der Akkus oder durch Bleizugabe
vorzunehmen.

Beobachten Sie nach einiger Zeit (ca. 1/2 h), ob an irgendeiner Stelle Wasser in das Boot eindringt. Eine
eventuelle Leckstelle ist zu beseitigen. Der Reihe nach ist jede einzelne Funktion lhres Modells mit
eingeschalteter Fernsteueranlage zu kontrollieren.

Achtung:

Boot in der Wanne gut festhalten, bevor die Fahrmotoren langsam angefahren werden.

Sollten die Motoren falsch herum drehen, so sind die Motorkabel direkt am Regler umzustecken. Eine
Erprobung der Feuerldschpumpe sollte nicht in der Wohnung vorgenommen werden.

Damit steht der Jungfernfahrt lhres Feuerléschboots ,DUSSELDORF" nichts mehr im Wege

Romarin wiinscht lhnen gute Fahrt
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen
A Stander Seitenteil Sperrh. 5 2 Laserplatte 1
B, C Stander (Auflagepallen) Sperrh. 5 el Laserplatte 1
1 Rumpf ABS 3 Tiefziehteill 1

2 Decksauflageleiste (Hauptdeck) ABS 4 x 4 nach Plan 3 ablangen

3 Hilfsscheuerleiste ABS 2 X 2 nach Plan 3 ablangen

4 Stitzklétzchen Sperrh 5x8x40 2 Laserplatte 1
5 Ruderstitzbrett Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
6 Haltebrettchen Sperrh. 3 4 Laserplatte 2
7 Ruderfuhrungsrohr MS B6XD4x40 4 Rohrniet

8 Ruder Ku/MS Fertigteil 4

9 U-Scheibe Metall B6xD 3,2 8

10 Dichtungsring Gummi d6xD3 4

11 Ruderhebel Ku Spritzteil 4

12 Stellring 7/3 Metall Fertigteil 4

13 Inbusschraube Metall M3x10 4

14 Quergestange MS 2 x 145 1

15 Stellring 7/2 Metall Fertigteil 4

16 Schraube Stahl M3x6 4 Kreuzschlitz
17a Motorspant Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
17b Motorspantstitze Sperrh. 3 2 Laserplatte 2
18a Stevenrohr MS d6x175 2 mit Buchsen
18b Welle Edelstahl B 4x223 2 mit Gewinde M4
18c Stellring Metall 714 2

18d Gewindestift Metall M3 x 3 2

18e Kupplung Metall 2 nicht enthalten
18f Antriebsmotor Fertigteil 2 nicht enthalten
19 Kontermutter MS M4 2

20 Schiffsschraube 3-Blatt Ku @ 40 Fertigteil jel rechts/links

21 Entstorfilter Fertigteil 2 nicht enthalten
22 Kabel Fertigteil 1-2 Satz nicht enthalten
23 Saugrohr MS @7x36x100 1

24 Dichtstopfen Ku beliebig 1 nicht enthalten
25 Pumpenplatte Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
26 Lenkservo Fertigteil 1 nicht enthalten
27a-c Servohalter Sperrh. 3 1 Laserplatte 6
28 Blechschraube Metall ?d29x6,5 8

29 Ldschpumpe Fertigteil 1 nicht enthalten
30 Blechschraube Metall ?29x9,5 4

31 Entstdrsatz f. Pumpe Fertigteil 1 nicht enthalten
32 Lenkgestange Metall @ 1,5x180 1

33 Gabelkopf Metall M 2 Fertigteil 2

34 Mutter Metall M2 1

35 Gewindebuchse Metall M 2 Fertigteil 1

36 Hauptdeck ABS 15 1 Laserplatte 3
37 Sullrand ABS 15 2 Laserplatte 3
38 Querrand ABS 15 1 Laserplatte 3
39 Kranluke ABS 15 1 Laserplatte 3
40 Bootsluke ABS 15 1 Laserplatte 3
41 Querunterzug, hinten Sperrh. 5x8x210 1 Laserplatte 2
42 Decksunterzug, Langs Sperrh. 5x8x 750 2 Laserplatte 2
43 Lukenauflage Sperrh. 5x 8 x 200 1 Laserplatte 2
44a - e Lukenauflage ABS 1,5x 10 n. Plan 7 Laserplatte 3
45 Decksspant ABS 15 1 Laserplatte 3
46 Hauptdecksauflage Sperrh. 5x8x40 2 Laserplatte 2
47 Vorderdecksauflage Sperrh. 5x 8 x 250 1 Laserplatte 2
48 Decksauflageleiste ABS 4 x4 x 300 2

49 Dreikantleiste Balsa 8 x8n. Plan 1

50 Hilfsscheuerleiste (Vorschiff)  ABS 2 x2x1000 1

51 Vorderdeck ABS 15 1 Laserplatte 4
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen

52 Deckel ABS 15 1 Laserplatte 4

53 Auflagering ABS 1 1 Laserplatte 5

54 Decksunterzug Sperrh. 5x 8 n. Plan el Laserplatte 2

55 Ankerrohr MS D7xD6x60 2

56 Kabine Ku transp. 1,5 Tiefziehteil 1

57 Schiebergehause ABS 1 Tiefziehteil 2

58 Kabinenrahmen Sperrh. 5 x 8 nach Plan 6 Laserplatte 2

59 Rahmenbogen Sperrh. 3 1 Laserplatte 3

60 Haltekl6tzchen Sperrh. 5x8x25 1 Laserplatte 2

61 Stutzleiste Sperrh. 5 x 8 nach Plan 4 Laserplatte 2

62 Querstltze Sperrh. 5x8x140 2 Laserplatte 2

63 Tar ABS 1 1 Laserplatte 5

64 Tar ABS 1 2 Laserplatte 5

65 Klappluke ABS 1 1 Laserplatte 5

66 Schiebeluke ABS 1 1 Laserplatte 5

67 Doppeltir ABS 1 2 Laserplatte 5

68 Blende ABS 1 2 Laserplatte 5

69 Kabinendach ABS 1 Tiefziehteil 1

70 Windengehéause Sperrh. 3 3 dreiteilig

71 Kurbelachse MS B2xD1,6x37 1

72 Hilse MS P25x021x8 3 BS

73 Grundplatte ABS 1 Stanzteil 1

74 Kurbel MS @ 1x30 3

75 Griff MS P2xD16x8 7 BS

76 Kurbelachse MS B2xDB12x20 1

77 Kettenrad Alu @ 15 1 BS

78 Achse MS @ 2x28 1

79 Achse U-Scheibe Metall @5x021 2

80 Spillkopf Alu @12 1 BS

81 Schaltknopf MS @1x9 1 (Nagel) BS

82 Hohlniet MS @ 6.5x5,5 3 BS (Kettenklise)
(Abstandshalter)

83 Kettenstopper Ku Fertigteil 2 BS

84 Kurbel MS J1x30 2

85 Unterlage ABS 4x4x15 2 ablangen

86 Anker Metall Fertigteil 2 BS

87 Kette MS 100 lang 1 BS

88 Grundplatte ABS 15 1 Laserplatte 4

89 Unterrahmen ABS 15 1 Laserplatte 4

90 Oberrahmen ABS 15 1 Laserplatte 4

91 Sockelplatte ABS 15 1 Laserplatte 4

92 Lagerbock ABS 15 1 Laserplatte 4

93 Verstarkungsleiste ABS 4x4x30 2 Profil

94 Motorbock ABS 15 1 Laserplatte 4

95 Kleinstgetriebemotor 6 V 1000:1 1 nicht enthalten

95a Kupplungsschlauch Gummi B5x@15x15 1 SFS

96 Scheibe ABS 15 2 Laserplatte 4

97 Scheibe ABS 15 2 Laserplatte 4

98 Mitnehmerscheibe ABS 15 1 Laserplatte 4

99 Rohr Ku D14 x D 12 x 200] 1 SFS

100 Splint MS @15x15x15 3 BS

101 Madenschraube Metall M3x3 5 SFS

102 Achse MS @ 2x37 1

103 Stellring 7/3 Metall Fertigteil 1 SFS

104 Vorreiber ABS 15 1 Laserplatte 4

105 Blechschraube Metall ?22x6,5 3 SFS

106 Gréatingrahmen A ABS 1 1 Laserplatte 5

107 Gratingrahmen B ABS 1 1 Laserplatte 5

108 Gratingrahmen C ABS 1 1 Laserplatte 5
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen
109 Gratingleisten Linde 1,5 x 5 nach Plan ca. 70
110 Blechschraube Metall ?22x6,5 20
Mol Lagerbuchse Ku Spritzteil 3
Mo2 Fui Ku Spritzteil 3
Mo3 Gehause Ku Spritzteil 3
111 Schraube MS M2x10 9
112 Mutter MS M 2 24
Mo4 Monitorschaft A MS B7xD6x120 1
Monitorschaft B MS B7TxD6 X175 1
Monitorschaft C MS DB7xD6x125 1
Mo5 Fuhrungsrohr A MS @1x@0,6x125 1
Fuhrungsrohr B MS @1x@0,6x180 1
Fuhrungsrohr C MS @1x@0,6x130 1
Mo6 Drehkopf Ku Spritzteil 3
Mo7 Rohrhalter Ku Spritzteil 3 Paar links /rechts
Mo8 Schaumrohr Alu B5x@4,2x55 3
Mo9 Loschrohr Alu DA4xD3,4x38 3
Mol0  Spritzdise Ku Spritzteil 3
Moll  Rohrbogen Ku Spritzteil 3 Paar
Mol2  Ausleger Ku Spritzteil 6
Mol3  Richthebel Ku Spritzteil 3
Mol4  Spiralfeder Metall @ 3,2 x 60 3
Mol5  Schlauch A, B, C Silikon ?55x@335 3
Mol6  Schraube MS M2x4 6
Mol7  Querlager MS B25x021x8 3 Hulse
Mo18 Stellhebel MS @ 1x90 3 Draht
Mo19 Rohrniet MS @ 2x25 3
Mo20  Zugfeder Metall @ 2x2,5 3
Mo21  Handrad Ku @ 7 Spritztell 3
Mo22  Perlonfaden @ 0,25 3
Mo23  Handrad Ku @ 20 Spritzteil 3
Mo24  Ventilhebel MS @1x10 3 Draht
113 Servobrettchen Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
114 Servobrettchen Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
115 Abstandsbrettchen Sperrh. 3 2 Laserplatte 2
116 Riemenscheibe Alu @ 28 3 SFS
117 Madenschraube Metall M3x6 10 SFS
118 Rohrniete MS J8x8 4 SFS
119 Riemenscheibe Ku @ 68 2 SFS
120a - ¢ Servohalterung links Sperrh. 3 1 Laserplatte SFS
121 Schwenkservo Fertigteil 1 nicht enthalten
122 Blechschraube Stahl ?29x6,5 20 SFS
123 Skalenschnur Takelgarn @ 1 anpassen 2 SFS
124 Spannfeder Stahl @ 4,5 x 20 Fertigteil 2 SFS
125a - ¢ Servohalterung rechts Sperrh. 3 1 Laserplatte SFS
126 Hubservo Fertigteil 1 nicht enthalten
127 Hubhebel fur A ABS 15 1 Laserplatte 4
128 Schraube MS M2 x 10 4 SFS
129 Klemmschraube Metall ?322x6,5 24 SFS
130 U-Scheibe MS B5x@2,2 5 SFS
131 Scheibe ABS 1 1 Laserplatte 5
132 Servoplatte Sperrh. 3 1
133 Distanzkloétzchen Sperrh. 5x8x30 2 Laserplatte 2
134 Hubservo fur B u. C --- Fertigteil 1 nicht enthalten
135 Blechschraube Metall ?2,2x9,5 10 SFS
136 Stellring 15/7 MS Fertigteil 2 SFS
137 Schwenkservo fur B u. C --- Fertigteil 1 nicht enthalten
138 Hubhebel fur B u. C ABS 15 1 Laserplatte 4
139 Stiitze MS D2xD16x65 15
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen
140 Handlauf MS @ 1,5 nach Plan 2

141 Splint MS 21x16 65 BS

142 Handlauf MS 21,5 x 300 1

143 Relingstutze MS Fertigteil 8 BS

144 Relingszug, unten MS @ 0,8 x 200 2

145 Relingszug, oben MS @ 1,5 x 300 2

146 Handlauf MS @ 1,5x 200 1

147 Distanzhllse MS B2xD16x3 40 BS

148 Handlauf MS @ 1,5x180 2 links / rechts
149 Handlauf MS @ 1.5x180 2 links / rechts
150 Handlauf MS Jd15x70 2

151 Griff/Haken MS @ 1x20 13

152 Trittbtgel MS @ 1x40 12

153 Handgriff MS @ 1x30 6

154 Griffbiigel MS @ 1x50 2

155 Masthalfte Sperrh. 3 2 Laserplatte 2
156 Mastfulsrahmen ABS 1 1 Laserplatte 5
157 Lampenbord, klein ABS 1 Stanzteil 1 Laserplatte 5
158 Lampenbord, grof3 ABS 1 Stanzteil 1 Laserplatte 5
159 Antennenhalterung ABS 1 Stanzteil 1 Laserplatte 5
160 Antennenrah MS @ 1,5x150 1

161 Blaulichtsockel Alu Drehteil 1 BS

162 Spezialgluhbirnchen 6 V --- 7 x weil3, 1 xrot, 1 x grin 9 SFS

163 Zwillingslitze --- Fertigteil 1 nicht enthalten
164 Blaulicht Ku Spritzteil 1 BS

165 Positionslampe MS Fertigteil 4 BS

166 Blinker od. Blitzer Elektronik ~ --- 1 nicht enthalten
167 UKW-Antenne MS @ 2x25 1 (Rohrniet) BS
168 Typhon Ku Spritzteil 1 BS

169 Sockel Sperrh. 5x8x10 1 Laserplatte 2
170 Scheinwerfergehause Ku Spritzteil 1 BS

171 Lautsprecher-Halter Metall @ 8x18 1 (Lotése) BS
172 Blechschraube Stahl 32,2x6,5 1 (Kreuzschlitz) BS
173 Lautsprecher Ku Spritzteil 1 BS

174 Scheinwerferhalter Ku Spritzteil 1 BS

175 Schwenkachse MS B3xD22x30 1 BS

176 Exzenterhebel Ku Spritzteil 1 SFS

177 Stellring 7/3 Metall Fertigteil 1 SFS

178 Kleinstgetriebemotor 1000:1 1 nicht enthalten
179 Motorplatte ABS 15 1 Laserplatte 4
180 Lagerbock Kiefer 5x15x 20 2 SFS

181 Exzentergestange MS @3xDB21x40 1 SFS

182 Augbolzen MS M2 x 20 3 SFS

183 Stellring 7/3 Metall Fertigteil 1 SFS

184 Geréteschaft MS B8XxD7 x50 1

185 Kleinstgetriebemotor 6 V 400:1 1 nicht enthalten
186 Motorplatte ABS 15 1 Laserplatte 4
187 Bdckchen Sperrh. 5x8x35 4 Laserplatte 2
188 Kupplungsschlauch Ku B5xd15x20 1 SFS

189 Radarwelle MS @2 x60 1

190 Radarkopf-Gehause Ku @10xd8x8 1

190a - ¢ Radarkopf-Scheiben ABS 1 4 Laserplatte 5
191 Radarreflektor Sperrh. 5x 8 x 60 1 Laserplatte 2
192a - ¢ Lampenbord ABS 1 1 Paar Laserplatte 5
193 Hecklicht MS Drehteil 1 BS

194 Halter Metall @ 8x18 2 (Lotose) BS
195 Buglicht MS Drehteil 1 BS

196 Ankerlicht Ku Spritzteil 1 BS

197 Lampenhalter MS B4xD3,2x40 1 BS
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen
198 Windhutze Ku Fertigteil 2 BS

199 Scheibenlifter Alu Drehteil 2 BS

200 Lifterschaft Holz @12 x 30 2 BS

201 Kugellufter Ku Spritzteil 1 BS

202 Lufterrohr MS D8xD7x85 1 BS

203a - ¢ Pilzlufter ABS 1 4 Laserplatte 5
203d Lufterrohr Ku D8xD6x20 1

204 Sauglufter Ku Spritzteil 2 BS

205 Rohr Ku @B 7x5x45 2 BS

206 Feder Stahldraht @ 0,8 x40 1 BS

207 Riegel ABS Laserteil 1 BS

208 Schwenkarm Ku Spritzteil 1 BS

209 Haken ABS Laserteil 1 BS

210 Lagerbolzen MS Fertigteil 1 BS

211 U-Scheibe Metall ?63x02,6 1 BS

212 Mutter Metall M 2,5 1 BS

213 Schraube Metall M2x6 7 2xBS/5x SFS
214 Peitschenantenne Stahldraht @ 0,8 x 130 1

215 Fuld MS @2x12 1 (Rohrniet) BS
216 Schiffsglocke MS Fertigteil 1 BS

217 Halter MS @ 1x15 1

218 Flaggenstock Holz @ 3x 110 3

219 Leinenblock MS Jd1x16 3 (Splint) BS
220 Klampe MS ?1x16 3 (Splint) BS
221 Sockel MS B4xD3,2x30 3

222 Stopfen Holz d3x5 3

223 Dreieckstiick Sperrh 3 1 Laserplatte 2
224 Ventilkdrper Ku dex7 10 BS

225 Handrad Ku @ 7 Spritztell 12 BS

226 Schlauchanschluss Ku-Ring @10xd8x3 10

226a Schlauchanschl. AuRenring ABS 1 10 Laserplatte 5
227 C-Schlauch-Anschluss Ku-Ring B12xD10x3 2

227a C-Schlauchanschl. AuRenring ABS 1 2 Laserplatte 5
228 Tarscharnier MS J15x8 15 BS

229 Rettungsring Ku Spritzteil 6 BS

230 Luke, Vorschiff Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
231 Luke, Monitor B Sperrh. 3 2 Laserplatte 2
232 Luke, Monitor C Sperrh. 3 3 Laserplatte 2
233 Luke, achtern Sperrh. 3 1 Laserplatte 2
234 Deckel, Vorschiff ABS 1 1 Laserplatte 5
235 Deckel, Monitor B ABS 1 1 Laserplatte 5
236 Deckel, Monitor C ABS 1 1 Laserplatte 5
237 Deckel, achtern ABS 1 1 Laserplatte 5
BK1 Ausleger Ku Spritzteil 1

BK2 Deckel ABS 1 1 Laserplatte 5
BK3 Achse MS B2x12 1 Rohrniet
BK4 Seiltrommel Alu @10x6 1

BK5 Kurbel MS 1x30 1

BK6 Griff MS B2xB316x8 1 Hulse

BK7 Ose MS B45xD3x15 1 Niet

BK8 Schraube Metall M2x6 1

BK9 Seilrolle Metall d6x2 1

BK10 Mutter Metall M2 1

BK11  Sicherungsstift MS B1x6 1

BK12 Kransaule MS B7XD6x125 1 Rohr

BK13 Sockel Ku Spritzteil 1

BK14 Flansch ABS 15 1 Laserplatte 4
BK15 Kranhaken Metall @ 1,5 Fertigteil 1

238 Schnur Takelgarn @ 0,3 x 500 1
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MaRe in mm Stick  Bemerkungen
239 Kleinstgetriebemotor 6 V 1000:1 1 nicht enthalten
240 entfallt

241 Stellring Metall D713 1 SFS

241a Scheibe ABS @12x15 2 Laserplatte 4
242 Stellring Metall @ 15/7 1 SFS

242a Scheibe ABS @24x15 2 Laserplatte 4
243 Gummi-Ring Ku 1 SFS

244 Kleinstgetriebemotor 6 V 500:1 1 nicht enthalten
245a - d Motorhalter ABS 15 6 Laserplatte 4
246 entfallt

247a Seiltrommel-Scheib ABS @ 28x1,5 2 Laserplatte 4
247b Stellring Metall @ 15/7 1 SFS

248 Stellring Metall @713 1 SFS

249 Scheuerleiste Gummi 8 x 5 nach Plan 2

250 Scheuerleiste Gummi 8 x 5 x 1000 1

251 Handlauf, Vorschiff MS @ 1,5 x 300 2

252 Stitze MS D2xD12x40 11

253 C-Rohr Ku @12x D11 x 220 2

254 Rohrstitzen ABS 1 10 Laserplatte 5
255a Verschlussdeckel ABS 1 4 Laserplatte 5
255b Verschlussdeckel ABS 15 4 Laserplatte 4
256 Niedergang KU Spritzteil 5 BS

257 Sprahrohr MS @ 2x25 10 Draht

258 Dusenkopf ABS d6x15 10 Laserplatte 4
259 Schutzbiigel MS @ 1.5 x50 10 Draht

260 Trossenabweiser MS @ 2 x 300 1 Draht

261 Stitze MS B2xD1L6X75 2 Rohr

262 Relingstutze MS Drehteil 24 BS

263 Relingszug, unten MS @ 0,8 anpassen 2

264 Relingszug, oben MS @ 1 anpassen 2

265 Eingangskette Metall 50 Ig. 2 BS

266 Kettenreling Metall 200 lg. 1 BS

267 Poller Ku Spritzteil 9 BS

268 Bootsrumpf ABS 1 Tiefziehteil 1

269 Kielleiste ABS 2x2x150 1 Profil

270 Keil ABS 1,5 anpassen 1 aus Abfall

271 Bodengrating Linde 1,5 x 5 nach Plan 1

272 Splint MS 21 x16 3 BS

273 Tragekette Metall 50 Ig. 3 BS

274 Heckbank ABS 1 1 Laserplatte 5
275 Bugbank ABS 1 1 Laserplatte 5
276 Ruderbank ABS 1 il Laserplatte 5
277 Ruderdollen MS B15x@B4x20 2 (Splint) BS
278 Kettenring MS @ 0,8 nach Plan 1

279 Ruderriemen Buche @ 2 x100 2

280 Blatt ABS 1 2 Laserplatte 5
281 Bootspallen ABS 1 2 Laserplatte 5
282 Fahrakku 6 V Fertigteil 2 nicht enthalten
283 Fahrtregler Fertigteil 1 nicht enthalten
284 Empfanger Fertigteil 1 nicht enthalten
285 Powerpack Fertigteil 1 nicht enthalten
286 Schalterkabel Fertigteil 1 nicht enthalten
287a Bodenplatte Sperrh 3 1 Laserplatte 2
287b Spant Bodenplatte Sperrh 3 1 Laserplatte 2
288 Halterahmen Sperrh 3 2 Laserplatte 2
288a Halterahmen Sperrh 3 1 Laserplatte 2
289 6 V- 1,3 Ah Akku - 2 nicht enthalten
290 RC-Platte Sperrh 3 1 Laserplatte 2
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Stckl.-Nr. Bezeichnung Material MafRe in mm Stiick Bemerkungen

292 Powerpack-Wanne ABS 1 Tiefziehteil 1

308 Betéatigungshebel MS @ 2 nach Plan 1

309 Saugschlauch Silikon @ 8 anpassen 1 SFS
310 Druckschlauch Silikon 5,5 x 600 1 SFS
311 Zwischenstiick Ku Spritzteil 1 SFS
312 Y-Stlick Ku Spritzteil 1 SFS
313 T-Stick Ku Spritzteil 1 SFS
314 Verbindungsschlauch Silikon @ 5,5 anpassen 1 SFS
315 Signalflagge Stoff 25 x 40 1 (blau) BS
316 Nationalflagge Stoff 25 x 40 1 BS
317 Schriftziige selbstklebend Ku Fertigteil 1 Blatt

In der Stiickliste gezeigte Abkurzung BS steht fir Beschlagsatz, SFS fur Sonderfunktionssatz

rob

N——bykrick

Irrtum und technische Anderungen vorbehalten.
Copyright Klaus Krick Modelltechnik 2018.
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Abbildungen der Einzelteile mit Stiicklistennummern auf den Laserplatten Blatt 1
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Abbildungen der Einzelteile mit Stlicklistennummern auf den Laserplatten Blatt 3
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